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Wprowadzenie

Dzigkujemy za zakup i wybor przemiennika serii E500, produkowanego
przez firm¢ Shenzhen Simphoenix Electric Technologies Co., Ltd.
Dokument ten jest polska instrukcja obstugi, dedykowang dla serii E5S00.
Zawiera w swojej tresci wszelkie informacje oraz $rodki bezpieczenstwa
wymagane dla instalacji, podtaczenia oraz operowania z urzadzeniem.
Dodatkowo znajdziesz tu réwniez informacje dotyczace konserwacji,
diagnostyki oraz liste mozliwych bltedow oraz usterek, wraz z
sugerowanymi akcjami naprawczymi serii E500.
By zapewni¢ optymalne dziatanie przemiennika ES500, koniecznie
zapoznaj si¢ najpierw z niniejszg instrukcjg. Nieprawidlowe uzytkowanie
moze spowodowa¢ bledy oraz uszkodzenie falownika, skroci¢é — jego
zywotnos¢, a nawet doprowadzi¢ do urazu lub $mierci uzytkownika.
Instrukcja powinna znajdowac¢ si¢ niedaleko urzadzenia, by odpowiednie
osoby, mogly w dowolnej chwili zaznajomi¢ si¢ z jej tre$cig. Dostawca
zastrzega dokonywanie zmian w instrukcji, bez wczedniejszego

informowania. Ma to na celu ciggle udoskonalanie produktu.

=
Simphoenix
SHENZHEN SIMPHOENIX ELECTRIC TECHNOLOGY CO., Ltd.
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< Srodki ostroznosci
Przemienniki serii E500 stosowane s3 do przemystowych asynchronicznych
silnikéw trojfazowych pradu przemiennego. Jesli falownik ma by¢ uzywany do
sprzetu, ktory jest wadliwy i moze spowodowal szkody (np. system kontroli
jadrowej, system lotniczy, sprzgt zwigzany z zapewnieniem bezpieczenstwa), nalezy
skonsultowa¢ si¢ z producentem. Falownik produkowany jest pod S$cistym
nadzorem systemu zapewnienia jako$ci, ale aby chroni¢ bezpieczenstwo swoje i
sprzetu, przed przystapieniem do uzytkowania nalezy przyczyta¢ uwaznie ten rozdziat i
przeprowadzi¢ transport, instalacje, rozruch, odbior techniczny oraz inspekcje zgodnie z

ich wymogami.

1. Rozpakunek i identyfikacja produktu
Podczas rozpakowywania upewnij si¢, ze

(1) Podczas transportu nie doszto do uszkodzen, zadne elementy nie zostaty zniszczone lub
upuszczone,

(2) Model i specyfikacja znajdujace si¢ na tabliczce znamionowej falownika sa zgodne z
zaméwieniem. Je$li stwierdzone zostang jakie§ braki lub uszkodzenia, nalezy
natychmiast skonsultowac si¢ z dostawca.

# Tabliczka znamionowa falownika
Po lewej stronie falownika znajduje si¢ tabliczka identyfikacyjna z modelem oraz

parametrami urzadzenia:

E500-250007 — Model falownika
1PH 220V 50/60Hz I~ Rodzaj zasilania, napigcie i czgstotliwo$é
L-9KVA 5.0 [ Znamionowa moc i prad wyj$ciowy
JHRRRXXXXXX ce [ Numer seryjny produktu

b d
simphoencc  IINNIMINMMANNME | —  Kod kreskowy
Shenzhen Simphoenix Electric Technology Co.,Ltd

€ Etykieta na opakowaniu zewnetrznym

TVPE: £500-250007 L Wymiary Model falownika
SoURCE: 1PH 220V 507604z ———  Rodzaj zasilania, napigcie i czgstotliwosé
NET WEIGHT: 0.82 Ko ——  Waganetto
CROSS WEIGHT: 1.0 k6 ——  Waga brutto
VOLUME: 195%115%175(nm) | —— Wymlary
SERIAL No.: OO0 ce [ Numerseryjny
ineyy”
simphoeni>  IINWMINEEIMWIMIMNG ——  Kod kreskowy
Shenzhen Simphoenix Electric Technology Co.,Ltd
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€ Waga i wymiary

Model Waga netto Waga brutto Wymiary zewnetrznego
(KG) (KG) opakowania (mm)

E500-2S0004(B) 0.8 1.0 195x115%175

E500-2S0007(B) 0.8 1.0 195x115%175

E500-4T0007(B) 14 1.6 223x135x195
E500-4T0015(B)/E500-2S0015(B) 1.4 1.6 223x135%195
E500-4T0022(B)/E500-250022(B) 1.4 1.6 223x135%195
E500-4T0030(B)/E500-2S0030(B) 1.9 2.2 270x160%215
E500-4T0040(B)/E500-2S0040(B) 1.9 2.2 270x160%215
E500-4T0055/ E500-4T0075 3.2 37 300x185x220 |
E500-2S0055/ E500-2S0075 4.3 4.8 370x245x240 |

Stosujemy restrykcyjny system zapewnienia jakosci dla naszych produktow w fazie
produkcji, pakowania oraz transportu. W przypadku jakichkolwiek brakow nalezy
skontaktowac si¢ natychmiast z naszym lokalnym przedstawicielem. Problem zostanie
przeanalizowany niezwlocznie.

2. Zalecane Srodki bezpieczenstwa

W tej instrukcji okreslenia ,,Zagrozenie” oraz “Ostrzezenie” nalezy rozumie¢ jak w
definicjach ponize;j:

@ Zagrozenie: dzialanie niezgodne z instrukcja moze skutkowa¢ powaznym
uszkodzeniem sprzetu lub urazem uzytkownika.

m Ostrzezenie: dziatanie niezgodne z instrukcja moze skutkowac
umiarkowanym lub niewielkim wurazem uzytkownika oraz stratami
materialnymi.

2.1 Instalacja

1. Falownika nie nalezy instalowa¢ w poblizu materiatéw tatwopalnych.

2. Falownika nie nalezy instalowa¢ w miejscu narazonym na bezposrednie dzialanie
promieni stonecznych.

3. Falownika nie nalezy instalowa¢ w obszarze, gdzie znajduja si¢ gazy wybuchowe,
ze wzgledu na ryzyko wybuchu.

4. Nie wolno dopuszcza¢ do przedostania si¢ jakichkolwiek ciat obcych do falownika,
ze wzgledu na ryzyko zapalenia si¢.

5. Podczas instalacji nalezy upewni¢ si¢, ze miejsce ulokowania falownika ma
odpowiednig no$nos¢, w przeciwnym wypadku moze on spas¢ lub spowodowac inne
uszkodzenia.

@ Falownika nie nalezu demontowac lub modyfikowac¢ bez autoryzacji.
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2.2 Podtaczenie

1. Srednica przewodéw musi by¢ dobrana zgodnie z obcigzalno$cia
pradowa przewodu, podtaczenie musi by¢ wykonane przez wykwalifikowy
personel.

2. Nie nalezy rozpoczynaé podiaczenia jesli zasilanie falownika nie jest catkowicie
odtagczone.

3. Wszystkie punkty musza by¢ uziemione, w przeciwnym wypadku
zachodzi ryzyko porazenia.

4. Po odlaczeniu falownika nalezy odczeka¢ przynajmniej 10 minut przed
przystapieniem do jakichkolwiek pracy, w przeciwnym wypadku zachodzi ryzyko
porazenia.

5. Elementy elektroniczne falownika sa do$¢ wrazliwe na elektrycznosc¢
statyczng, dlatego zadne ciala obce nie powinny znalez¢ si¢ w falowniku, ani
tez stykac si¢ z jego obudowa.

@ Podtaczaj tylko znamionowe zasilanie do przemiennika. Nie zasilaj
przemiennika napig¢ciami z poza zalecanego zakresu.

2.3 Konserwacja

(\ Przed kazda praca serwisowa zasilanie musi by¢ odlaczone przez co
= najmniej 10 minut.

3. Srodki ostroznosci zwiazane z uzytkowaniem

W tej instrukcji okreslenia ,,Porada” oraz “Uwaga” nalezy rozumie¢ jak w definicjach
ponizej:

Porada: Uzyteczna informacja

e Uwaga: Zwraca uwage na $rodki ostroznosci

1. Falownik nalezy instalowa¢ w miejscu z dobrg wentylacja.
2. Temperatura znamionowa silnika moze by¢ troch¢ wyzsza niz normalnie przy
pracy z falownikiem.
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3. Przy dlugotrwalej pracy na niskiej predkosci, zywotno$¢ urzadzenia moze ulec
skroceniu z powodu nadmiernego nagrzewania. W takim przypadku nalezy dobra¢
odpowiednig moc falownika lub zmniejszy¢ obciazenie silnika.

4. Przy wysokosci geograficznej powyzej 1000m, pogarszaja si¢ wartosci
znamionowe falownika. Zwigkszenie wysokosci geograficznej o kazde 1500m
powoduje pogorszenie o 10%.

5. Jesli warunki zewngtrzne sa ponizej dozwolonych dla urzadzenia, nalezy
skonsultowa¢ si¢ z producentem.

Na wyjsciu przemiennika nie podiaczaj zadnych obciazen

pojemnosciowych, jak kondensatory.

4. Ztomowanie produktu

Przy usuwaniu falownika i jego komponentéw nalezy wzia¢ pod uwage nastgpujace
zagrozenia:

Wybuch kondensatora elektrolitycznego: kondensator elektrolityczny w falowniku
moze wybuchna¢ podczas spalania.

Gaz ze spalania plastiku: szkodliwy i toksyczny gaz moze powsta¢ podczas spalania
plastikowych i gumowych elementow falownika.

Falownik nalezy traktowac¢ jako odpad przemystowy.
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1. Opis ogélny produktu

1.1 Numer zamdéwieniowy

ES500-4 T 0007 (B)

Numer seryjny

E500 Seria

Napigcie zasilania

230V

Zasilanie

T
S

400V -

Funkcje dodatkowe

B Modul  hamujacy

3F - trojfazowe
1F - jednofazowe

1.2 Opis modeli

i modul
komunikacyjny
RS 485
Znamionowa moc
silnika (KW)
0004 04
0007 07
0015 15
0022 22
0030 30
0040 4.0
0050 5.0
0075 7.5

Model falownika | Moe Raionowa | Prad wyisciowy e
(KW)
E500-2S0004(B) I 30 04
E500-250007(B) 19 50 0.75
E500-250015(B) 29 75 5
E500-250022(B) 33 10.0 22
E500-250030(B) 53 1.0 30
E500-250040(B) 63 165 40
E500-4T0007(B) 6 25 0.75
E500-4T0015(B) 30 45 s
E500-4T0022(B) 36 55 22
E500-4T0030(B) 50 75 30
E500-4T0040(B) 63 93 40
ES00-4T0055(B) 8.25 13.0 55
ES00-4T0075(B) 12 17.0 75
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1.3 Wyglad produktu i nazwy komponentow

Panel operatorski

Obudowa

Listwa sterujaca

Zaciski zasilajace

Mocowanie

Zapigcie szyny DIN

Rysunek 1-1: Wyglad i nazwy komponentow falownikow kategorii I.
Dotyczy modeli: E500-2S0004 (B), E5S00-2S0007 (B).

é,‘ Panel operatorski

Obudowa

Panel operatorski

. . Obudowa
Listwa sterujaca
Listwa sterujaca
Zaciski zasilajace

. Zaciski zasilajace
Mocowanie va

Zapigcie szyny DIN 'Mocowanie

Rysunek 1-2: Wyglad i nazwy Rysunek 1-3: Wyglad i nazwy komponentow

komponentoéw falownikéw kategorii II Dotyczy modeli:

E500-2S0015(B)~E500-250022(B)/
E500-4T0007(B)~E500-4T0022(B)

falownikow kategorii III Dotyczy modeli:
E500-2S0030(B)~E500-2S0040(B)/
E500-4T0030(B)~E500-4T0040(B)/E500-4T0055(B)~
E500-4T0075(B)
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1.4 Specyfikacja techniczna
Zakres mocy serii E500: 2S0004 (B) ~ 2S0040 (B) /4T0007 (B) ~ 4T0075
(B). Dane techniczne i typowe funkcje dla serii E500:

Tréjfazowe 3f Jednofazowe 1F
L. . (seria 4T#) (seria 2S#)
Napigcie, czgstotliwos¢
Wejscie
400V 50/60Hz 230V 50/60Hz
Dopuszczalne odchylenie napigcia 300V ~ 460V 180V ~ 260V
Napigcie 0~ 400V 0~230V
Czgstotliwosé 0.0~400Hz
Wyjscie - -
TRttt et 110%--dtugoterminowe; 150%--1 minuta;
180%--2 sekundy
. . sterowanie VVVF (skalarne) 1 SVC
Rodzaj sterowania ..
(bezczujnikowe wektorowe)
Rozdzielczo$é Wejscie 0.1% maksymalnej czgstotliwoscei
zadawanej analogowe wyjsciowej
czgstotliwosci | Wejécie cyfrowe | 0.1Hz
0.1% maksymalnej czgstotliwoscei
Dokladnogs | We analogowe | oo el
Parametry | czgstotliwosci . . S
pracy We cyfrowe 0.1% ustawionej czgstotliwosci wyjsciowej
Czgstotliwos¢ moze by¢ ustawiona migdzy
Zakres czgstotliwosci 5~400Hz, a krzywa wielopunktowa V/F
moze by¢ ustawiona losowo
Wzmocnienie momentu Reczne wzmocnienie: 0.0~20.0% mocy
Automatycznie nadzoruje prad i napigcie
stojana i utrzymuje je w obr¢bie zadanych
Automatyczne zabezpieczenia | wartosci wedtug specjalnego algorytmu, bez
pradowe i napigciowe wzgledu na etap pracy silnika, taki jak
rozruch, hamowanie czy tez praca statyczna
Funkcje silnika.
zabezpieczajace Specjalnie dla uzytkownikow sieci gorszej
jakosci, z wahaniami napi¢é. Nawet przy
Napigcie ponizej dopuszczalnych| spadku  ponizej dozwolonej — warto$ci
limitow napigcia, system podtrzyma czas pracy
wedtug specjalnego algorytmu oraz strategii
dysponowania zmagazynowang energia.
Typowe Wielostopniowe programowanie| Dostgpnych 7 predkosci krokowych i 5 rybow
funkcje predkosei dziatania
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Instrukcja obstugi falownika serii ES00 SIMPHOENIX

Opcjonalny regulator PID

Whbudowany regulator PID

Modut komunikacyjny RS485

Protokot SIMPHOENIX lub MODBUS

Napigcie DC 0-10V, i prad DC 0-20mA
We analogowe
(programowalne)
Ustawienie Panel operacyjny, potencjometr, port
czestotliwosei We cyfrowe RS48§, 'panel ste'ru:ia,cy UP/D\'XVJ,' i
kombinacja  ustawien z  wejsciem
analogowym
, . Wyjscie OC i programowalny przekaznik
Przekaznik
. rzf”s,c"zn(l)c (TA, TC), do 16  funkcji dziatania
Sygnal e (programowalne).
$cio
WYISCIOWY Wyjscie Wyjscie napigciowe AO 0-10V, mozna
analogowe ustawi¢ gorny i dolny zakres.

Automatyczna regulacja napigcia
podczas pracy

napiecia,
oraz

Trzy tryby regulacji
dynamiczna, statyczna

w tym
tryb bez
regulacji sa do wyboru wedlig réznych
wymogow, aby osiagna¢ jak najstabilniejsza
pracg.

Ustawianie czasu przyspieszenia
i hamowania

Dostgpne sa: ustawienie w zakresie 0.1~
600.0
oraz charakterystyka liniowa.

sek., charakterystyka kwadratowa

Licznik

Whbudowany licznik

Funkcje pracy

Ustawianie dolnej i gornej czestotliwosci,
ograniczenie nadmiernej predkoscei silnika,
modut komunikacyjny RS485 oraz kontrola
zwigkszania i zmniejszania czgstotliwosci,

itp.

Wyséwietlacz

Parametry

pracy
Wyséwietlacz

Czgstotliwos¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy,
napigcie wyjsciowe, predko$¢ obrotowa,
temperatura,

ustawiona  czestotliwosé,

wejécie i wyjécie analogowe itd..

panela
operatorskiego

Alarmy

Zapis 4 ostatnich alarméw, 5 zapisanych
parametrow pracy dla ostatniego bledu, w
prad
wyj$ciowy, napigcie wyjsciowe, napigcie

tym  czestotliwo$¢  wyjsciowa,

DC oraz temperatura

Funkcja ochronna/alarmowa

Przekroczenie pradu, przekroczenie

napigcia, zbyt niskie napigcie, nadmierne
obwodu, btad

nagrzanie, zwarcie

wewnetrznej pamigcei itp.
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Temperatura otoczenia

-10°C do +40°C (unikaé¢ punktu rosy)

Wilgotno$¢ otoczenia

90% ponizej (unika¢ oszronienia)

Otoczenie

Srodowisko

Zabudowane (unika¢ bezposrednich promieni
stonecznych, materialow zracych, gazow
palnych, oparéw oleju i pytow)

Wysoko$¢ geograficzna

Ponizej 1000m

Stopien ochrony

1P20

Tryb chtodzenia

Wymuszone chtodzenie powietrzem

Sposob instalacji

Na szynie / do montazu na $cianie
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2. Instalacja falownika
2.1 Wymagania §rodowiskowe

Falowniki tej serii s3a montowane na $cianie i powinny by¢ instalowane pionowo, aby
zapewni¢ cyrkulacje powietrza i przeptyw ciepta. Przy wyborze miejsca instalacji,
nalezy wzia¢ pod uwage nastgpujace uwarunkowania:

1. Temperatura srodowiska migdzy -10°—40°.
Nalezy unika¢ wysokich temperatur i wilgoci, miejsce instalacji
powinno mie¢ wilgotno$¢ nizsza niz 90% i nie ulega¢ oszronieniu.

2. Nalezy unika¢ bezposredniego dziatania promieni stonecznych.

3. Falownik nalezy instalowa¢ z dala od tatwopalnych, wybuchowych
oraz zracych gazow i cieczy.

4. Nalezy wybra¢ miejsce pozbawione pytéw i latajacych odlamkow
metalu lub wtokien.

5. Powierzchnia do montazu powinna by¢ stabilna.

6. Falownik powinien znajdowaé¢ si¢ z dala od zrodel zaktocen
elektromagnetycznych.

7. Jesli w otoczeniu jest za duzo pytu, nalezy zainstalowa¢ ostong na
otwory chtodzace (Patrz rys. 2-1-A).

A ~-ostona otworow chtodzacych

Rys. 2-1-A
Instalacja ostony otworow chtodzacych

Jesli masz jakies szczeg6lne wymogi instalacyjne, skontaktuj sie¢ z wczesniej z
dostawca.
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Patrz rysunek 2-1: Wymogi dotyczace powierzchni i odleglosci przy instalacji
pojedynczego falownika. Dookota falownika pozostawi¢ nalezy wystarczajaca ilo§¢
miejsca. Przy instalacji wielu falownikow, migdzy nimi nalezy umiesci¢ przegrode
separacyjng, aby zapewni¢ odpowiedni przeplyw ciepta, jak pokazuje rysunek 2-1-C.

VA

Wylot
A

2l

7

gz | mod

50mm above

‘

ok

il
L

/50mm above

PR

Przegroda

&
lﬂ

=
% 2 U
V7777777
Rysunek 2-1-B Rysunek 2-1-C
Odleglosci instalacyjne Instalacja wielu falownikow

2.2 Wymiary oraz gabaryty
2.2.1 Wymiary instalacyjne falownikéw

Rysunek 2-2-A  Wymiary instalacyjne 1

Dotyczy modeli: E500-250004 (B) ~E500-2S0007 (B), pokazanych na rys.
2-2-A
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i

g
H1
H

Rysunek 2-2-B Wymiary instalacyjne 2.

Dotyczy modeli: E500-2S0015 (B) ~2S0040 (B)/E500-4T0007 (B) ~4T0040 (B),
Jak pokazane na rysunku 2-2-B.

Doktadne wymiary instalacyjne serii E500 pokazuje ponizsza tabela:

Model falownika Model falownika )
(trojfazowy (jednofazowy W1 w H1 H D Sruby
400V) 230V)
- E500-2S0004(B)
67.5 81.5 132.5 148 134.5 M4
- E500-2S0007(B)
E500-4T0007(B) -
E500-4T0015(B) E500-2S0015(B) 86.5 101.5 147.5 165 154.5 M4
E500-4T0022(B) E500-2S0022(B)
E500-4T0030(B) E500-2S0030(B)
100 110 190 205 169.5 M5
E500-4T0040(B) E500-2S0040(B)
E500-4T0055(B) - 121 135 234 248 186 M4
E500-4T0075(B) - 121 135 234 248 186 M4

12


http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx
http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx

2.2.2 Wymiary instalacyjne dla elementéw dodatkowych

41.1
60.7 28.8
17.6
om vo U
HEEE =
owr ro

68.7
1

= wt

36.7
17.6
I
@ @<
& g
/| R N N
S FE
& 3
EEEEEE
EZEEEE
,,,,,,,,,,,,
20.7

Rysunek 2-2-D Wymiary instalacyjne podstawy matej klawiatury

Uwaga: nalezy montowa¢ za pomoca $rub M3 i zwraca¢ uwage, zeby wymiary
otworow byty zgodne z ponizszymi rysunkami.

I
_
i

69
< )
s S
<

Rysunek 2-2-E Wymiary instalacyjne podstawy malej klawiatury
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80.5

69.5

Rysunek 2-2-F : Wymiary otworu montazowego podstawy klawiatury

Uwaga: rysunek 2-2-F: zalecane wymiary otworu montazowego podstawy

klawiatury

Figure 2-2-G ~ Wymiary instalacyjne 3.

Dotyczy modeli: E500-2S0055 (B) / E500-4T0055~4T0075.
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3. Podlaczenie falownika
3.1 Srodki ostroznosci przy podtaczeniu

(D

2

3)

“4)

)

(6)

(7

®)

Pomigdzy falownikiem a zasilaniem nalezy zainstalowa¢ wytacznik
sieciowy, aby unikna¢ wigkszych szkéd w przypadku awarii falownika.

W celu zredukowania wplywu zaklocen elektromagnetycznych,
nalezy podiaczy¢ ttumik przepig¢ do cewek stycznika, przekaznika, itp.,
znajdujacych si¢ w poblizu falownika.

Nalezy zastosowac przewdd ekranowany powyzej 0,3mm? dla
podlaczenia sygnaléw analogowych, takich jak czestotliwos¢ dla teminala
Al oraz dla instrumentdw peryferyjnych (AO) itp. Ekran powinien by¢
podiaczony do zacisku uziemiajacego E falownika, a caly przewdd nie
pownien by¢ dhuzszy niz 30m.

Przewody miedziane lub ekranowane powyzej 0,75mm? powinny
zostac zastosowane do podiaczenia sygnatow wejsciowych i wyjsciowych
(X1-X4) przekaznika; przewod ekranowany nalezy podtaczy¢ do portu CM w
terminalu sterowniczym - przewod nie powinien by¢ dtuzszy niz 50 m.
Przewody sterownicze musza by¢ odseparowane od przewodow zasilajacych i
silnikowych — dystans miedzy nimi powinien by¢ wigkszy niz 10 cm przy
utozeniu rownolegltym, a przy przecinaniu si¢ przewodoéw przecigcie
powinno by¢ pod katem prostym.

Przew6d zasilajacy miedzy falownikiem a silnikiem musi by¢ krotszy niz 100m,
jesli jest dtuzszy niz 100m -redukuj f kluczowania. Dla odleglosci powyzej
100 m - sugerowane jest uzycie dtawika wyjsciowego.

Wszystkie przewody nalezy dobrze dokreci¢ do zaciskow, aby zapewnic¢
dobre potaczenie.

Przewody silnikowe powinny by¢ ekranowane by spelni¢ wymagania
Dyrektywy EMC. Izolacja minimum 600VAC - najlepiej 1000VAC.

zaciskow wyjsciowych U, V, W falownika, jak pokazuje rysunek

@ Kondensatory lub inne filtry RC nie moga by¢ instalowane do

3-1.
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Silnik
U

Falownik \V; M

— i — : Kondensatory

Rysunek 3-1: Niedozwolone podtaczenie kondensatorow

3.2 Podlgczenie elementéw dodatkowych

Rezystor hamujacy

- ]

Wytacznik Stycznik  Diawik

Rysunek 3-2 Podtaczenie falownika

& Zasilanie

Falownik nalezy zasila¢ zgodnie ze specyfikacja zasilania wskazang w tej
instrukcji pracy.

¢ Wylacznik
1) W czasie gdy falownik jest serwisowany lub nieuzywany przez dhuzszy czas,
wylacznik odseparuje falownik od zasilania;

2) Gdy po stronie wejsciowej falownika dojdzie do awarii, takiej jak zwarcie, wyltacznik
zapewni ochrong.
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€ Stycznik
Zapewnia wygodne sterowanie wigczaniem i wylaczaniem zasilania falownika.

€ Dlawik
1)Poprawia jako$¢ zasilania;
2)Redukuje zaktocenia harmoniczne falownika do sieci;
3)Ostabia oddzialywanie niesymetrycznego zasilania trojfazowego sieci.

€ Rezystor hamujacy
Kiedy silnik pracuje w trybie dynamicznego hamowania, pozwala unikna¢ duzych
skokow napigcia na szynie DC.

Ponizsza tabela wskazuje zalecane $rednice przewodow, wielkosci zabezpieczen:

. Silnik Przekroj zasilanie Wytacznik Stycznik

Model falownika (KW) (%nm ) y (%A) 32 A)
E500-2S0004 0.4 1.5 16 6
E500-2S0007 0.75 2.5 20 12
E500-2S0015 1.5 2.5 32 18
E500-2S0022 2.2 4.0 32 18
E500-2S0030 3.0 6.0 40 32
E500-2S0040 4.0 6.0 40 32
E500-4T0007 0.75 1.0 10 6
E500-4T0015 1.5 1.5 16 12
E500-4T0022 2.2 2.5 16 12
E500-4T0030 3.0 3.0 20 18
E500-4T0040 4.0 4.0 32 18
E500-4T0055 5.5 6.0 32 22
E500-4T0075 7.5 6.0 40 32

model E500 Sruba Moment dociskowy Zacisk LUG model
(N*'m)

E500-2S0004 M3.5 0.7~0.9 PTV1.25-9

E500-2S0007 M3.5 0.7~0.9 PTV2-9

E500-2S0015 M3.5 0.7~0.9 PTV5.5-13

E500-2S0022 M3.5 0.7~0.9 PTV5.5-13

E500-2S0030 M3.5 0.7~0.9 PTV5.5-13

E500-2S0040 M3.5 0.7~0.9 PTV5.5-13

E500-4T0007 M3.5 0.7~0.9 PTV1.25-9

E500-4T0015 M3.5 0.7~0.9 PTV1.25-9

E500-4T0022 M3.5 0.7~0.9 PTV2-9

E500-4T0030 M3.5 0.7~0.9 PTV5.5-13

E500-4T0040 M3.5 0.7~0.9 PTV5.5-13

E500-2S0055 M4 1.2~1.5 RNY5.5-48

E500-2S0075 M4 12~15 RNY5.5-4S

E500-4T0055 M4 1.2~1.5 RNY5.5-4S

E500-4T0075 M4 12~15 RNY5.5-4S

E500-4T0090 M4 1.2~15 RNY5.5-4S
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3.3 Podstawowe podtaczenie

Wytacznik trojfazowy

Programowalne
zaciski sterujace

4
VS
0~10V (0~20mA) g
Wejscia sygnatu ﬂo Al
0 GND

1
’

analogowego

\

Uziemienie
PP
Rezystor hamujacy
PBO—rC——!
]
24\ Zasilanie 24

Woltomierz (0-10V)

Wyjscie Z;L
:kolektorowe

jzﬁ

Rysunek 3-3: Podstawowe podtaczenie falownika
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3.4 Podiaczenie zaciskow wejsciowych
Typ | listwy zaciskowej
Dotyczy modeli : E500-2S0004(B)~E500-2S0007(B)

1 L2 PB PP E U V W Symbol Funkcja
PP Zacisk + szyny DC

@ @ @ @ @ @ @ @ PB Rezystor hamujacy moze by¢
; ; T podtaczony mi¢dzy PP i PB

é # = Lw L1,L2 | Zasilanie IF_AC 230V
1 F  Uziemienie

Rezystor 1Silnik U VW WYJ‘.éCie 3F AC230Vdo
230y hamujaey \_/ T silnika
Zasilanie E Uziemienie

Typ I listwy zaciskowej

Dotyczy modeli :  E500-2800015(B)~E500-280022(B) & E500-4T00007(B)~
E500-4T0022 (B)

L

L1 L2 Symbol Fnkcja
R s T PPPBU V WE PP Zacisk + szyny DC
Rezystor hamujacy moze by¢
@ @ @ @ @ @ @ @ @ PB podiaczony miedzy PP i PB
; ; K/Q J; Ll L2 T Zasilanie jednofazowe AC
P Ugziemicnic R85~ 230V/ trojfazowe 400V
Rezystor [ Silnik e
hamujgey Wyjscie trojfazowe
Zasilanie U, V,Ww AC 230V/400V do silnika
jednofazowe/trojfazowe
E Uziemienie

Typ 11 listwy zaciskowej
Dotyczy modeli: E500-2S0030 (B)~E500-2S0040(B) &E500-4T00030(B)~E500-4T0040(B)

Symbol Fnkcja
L1 12 PP Zacisk + szyny DC
PP PB R s T E U V W PB Rezystor hamujacy moze by¢
podtaczony migdzy PP i PB
@ @ @ @ @ @ @ @ @ Ll L2 Zasilanie jednofazowe AC
T T T T x5 T iy
! ! Usemienie | L RS 230V/ trdjfazowe 400V
Rezystor hamujaey K N e -
kj’ Uziemienie U.V. W Wyjscie trojfazowe
o \ Silnik > AC 230V/400V do silnika
X Zasilanie E Uziemienie
jednofazowe/trojfazowe
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Typ IV listwy zaciskowej

Dotyczy modeli : E500-4T0055~E500-4T0075

R S

T

E V] v

DD

D[ D|D|D|D

Zasilanie

1

uziemienie @

Symbol Funkcja

Zasilanie trojfazowe 3x400VAC
R.S. T
U, V. W Wyjscie trojfazowe silnika

Uziemienie




Instrukcja obstugi falownika serii ES00 SIMPHOENIX

3.5 Podtaczenie zaciskow sterowniczych

(1) Schemat zaciskéw sterowniczych

ol [Ceeeepeaoel

Zworka wyboru sygnatu
wejsciowego napieciowe/pradowe

wejscie
(2) Opis funkcji zaciskow sterowniczych
Typ Symbol | Funkcja Uwagi
Vs Zasilanie +10VDC )
(0~20mA)
Zasilanie Zasilanie +24VDC
24V | (0~50mA) -
(CM masa dla terminala)
Sygna'l naplq(:lm'vry'(zworka Zakres sygnatu : 0~10V
ustawiona na wejscie V)
o Al
Wejscie Sygnat pradowy (zworka
analogowe ustawiona jest na wejcie A)| Zakres sygnatu : 0~20mA
GND Masa wsp()lna' fila wejsé )
analogowych (Zrodta VS)
X1 Wielofunkcyjne wejscie 1 1). Poszczegolne funkcje danego
wejécia  ustawia sig W
X2 Wielofunkcyjne wejscie 2 parametrach [F1.08] — [FI1.11],
Zaciski sterowania kiedy zacisk CM jest potaczony.
(programowalne) X3 Wielofunkcyjne wejscie 3 2) X4 posiada  funkcje
pulsowego zadawania predkosci
X4 Wielofunkcyjne wejscie 4 (ﬁ.mkc_] 2 Fl.'H:O)’ okres PWM
jest ustawiany przez F0.23.
Programowalny analogowy
Wyjscie AO sygnal wyjsciowy . Napigcie wyjsciowe 0-10V
analogowe (zewngtrzny woltomierz
ustawienia [F1.05])
. Programowalne wyjécie| Maksymalny prad obciazenia
W
viseie OC ocC otwartykolektor, ustawienia| 150mA, maksymalne
[F1.13] dopuszczalne napigcie 24V.
Wyjscie TA TA-TC (NO); Obcigzalnosé¢ styku AC
programowane TC TA-TC (NC) par. [F1.14]. | 250V, 1A obcigzenie
RS+ Port komunikacji RS485 -
Komunikacja
RS- Port komunikacji RS485 -
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4. Panel operatorski

Wskaznik pracy

Cyfrowy wyswietlacz

ESC

UP

Wyswietlacz parametrow

— "HHEE =,

He
rmp
. #u .
. U - Potencjometr
MN - MAX
'
Shift

Ustaw

\ />, Start, stop, przywro¢

DOWN

Rysunek 4-1: Panel operatorski

Uwaga: port klawiatury serii E500 moze byé kompatybilny z seria E300
oraz E310 SIMPHOENIX, do innych serii panel operatorski nie pasuje.

4.1 Opis klawiszy

Klawisze Opis funkcji

Cyfrowy Wyswietla parametry biezacej operacji oraz ustawione parametry
wys$wietlacz falownika.

A,Hz, V Wyswietla jednostk¢ miary wy$wietlanych danych.

RUN Wskaznik pracy, pokazuje czy falownik jest w stanie pracy i na zaciskach

U,V,W jest napigcie wyjsciowe

S

Klawisz zmiany parametréow. Uzywany do zmiany kodéw funkcjonalnych i
parametrow.

W trybie nadzoru, jesli zadawanie czgstotliwosci odbywa si¢ w trybie
cyfrowym ([F0.00]=0), wcisnigcie tego przycisku pozwala bezposrednio
zmienia¢ warto$¢ czegstotliwosci.

®

Klawisz Esc. W normalnym trybie nadzoru wecisnigcie tego klawisza
powoduje przejscie migdzy poziomami programowania. Przy kazdym
innym statusie pracy, weisnigcie powoduje powrdt do poprzedniego punktu.

e

Klawisz SET. Potwierdza zmiang¢ wybranego parametru (parametry sa
przechowywane w pamigci wewngtrznej) oraz przechodzi do
nastepnej funkcji menu.
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Klawisze

Opis funkcji

Klawisz START/STOP.

Klawisz ten jest aktywny, jesli w parametrze zostanie wprowadzone
([F0.02] =###0). Ten klawisz jest klawiszem uruchamiajacym. Kiedy
falownik jest w trybie pracy, wcisnigcie tego przycisku powoduje
zatrzymanie. Kiedy falownik wys$wietla alarm, ten klawisz stuzy do resetu
bedow.

©

Klawisz =~ Shift. Shizy do wybierania danych, ktore maja by¢
zmodyfikowane, wybrane dane wtedy migaja (zmiana kropki dziesigtnej).

- -
. -
MIN < MAX
- -

Potencjometr. Gdy czgstotliwo$¢ pracy falownika jest ustawiana przez
potencjometr (parametr F0.00=3), obrot potencjometra w strong
przeciwng do wskazowek zegara zmniejsza czestotliwos$¢, a odwrotnie
zwigksza ja.

4.2 Operowanie z klaiwatura

(1) Sprawdzanie parametru (przyktad)

Wyswietlacz; 45.0

Standardowy tryb nadzoru LT
CzestotliwosE wyjsciowa

l
&

Zapytanie o parametr Wyswielacz: d-oo Kod nadzoru [

Powrodt do normalnego trybu

v v

Wybar
para metru

Zapytanie o parametr Wyswielacz: d-02 Kod funkcji

| rpisaE sprawdzamy
J, paramatr

Powrot

v

Whpisanie parametru Whyswielacz; 383 Napiecie wyjsciowe

v v

Wejicie w tryl
Zmiany parametru

(patrz kolejna sekeja

Tryb zmiany parametru Wyswielacz: F0.00 Kod funkgi
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Instrukcja obstugi falownika serii ES00 SIMPHOENIX

(2) Sprawdzenie i zmiana parametru (przyktad)

3‘ Standardowy tryb nadzoru

Wyiwietlacz: 45.0
Czestotliwosd wyjiciowa

‘ Sprawdzenie parametru ‘ Whydéwietlacz: FO.00 Ked funkcji |
v
@ @ Wybér sprawdzanege
¢ IMienanago parametru
‘ Sprawdzenie parametru ‘ Wyswietlacz: FO.01 Kod funkcji |(‘
v 3
3
‘ Sprawdzenie parametru ‘ Whyswietlacz: 45.0 Dane dla parametru | N 2
5 2
N £ =2
Zmiana pararmetru @ @ E -E:
el wymagana = E
‘ Zmiana parametru ‘ Whyéwietlacz: 500 Dane dla parametru | a>j' E}
-
5
[=]
Zapisanie zmiany ‘ _:;
parametry E
E
~
‘ Zapisanie parametru ‘ Wyswietlacz: F0.01 Kod funkcji |
4.3 Lista parametréw statusowych
Kod Opis Jednostka
d-00 Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz
d-01 Prad wyjsciowy (warto$¢ rzeczywista) A
d-02 Napigcie wyjs$ciowe (warto$¢ rzeczywista) v
d-03 Obroty silnika rpm
d-04 Napiecie na szynie DC v
d-05 Napigcie zasilania falownika (wart. rzeczywista) v
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Kod Opis Jednostka
d-06 Zadana czgstotliwosé Hz
d-07 Wejscie analogowe Al \Y
d-08 Predko$é liniowa pracy
d-09 Zadana predkosé liniowa
d-10 Stan terminali wejsciowych
d-11 Temperatura °C
d-12 Wyjscie analogowe AO \%
d-13 Wartos¢ zegara
d-14 Zarezerwowane
d-15 Zarezerwowane
d-16 Zarezerwowane
d-17 Zarezerwowane
d-18 Zarezerwowane
d-19 Zarezerwowane
d-20 Zarezerwowane
d-21 Zarezerwowane
d-22 Zarezerwowane
d-23 Pierwszy zapisany btad
d-24 Drugi zapisany btad
d-25 Trzeci zapisany btad
d-26 Czwarty zapisany btad
427 CZQ_stotliwos'c' wyjsciowa przed wystapieniem Hz
ostatniego btedu
d-28 Prad wyjsSciowy przed wystapieniem ostatniego A
btedu
429 Napi@cie wyjsciowe  przed  wystapieniem v
ostatniego bledu
d-30 Napigcie DC przed wystgpieniem ostatniego v
btedu
d-31 Temperatura przed wystapieniem ostatniego

bledu
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4.4 Szybkie uruchomienie

4.4.1 Ustawienia wstepne zrédla zadawania sygnalow
(1) Wybor sygnatu sterowania czgstotliwoscia ([F0.007)
Ustawienia fabryczne falownika réznig si¢ w zalezno$ci od modelu.
Kiedy parametr jest ustawiony na 0, wtedy czgstotliwo$¢ jest zadawana przez panel
operatorski.
(2) Wybor sygnatu startu ([F0.02])
Ustawienia fabryczne falownika réznia si¢ w zalezno$ci od modelu.
Kiedy ten parametr jest ustawiony na [F0.02] = 0000, sygnal start/stop begdzie
inicjowany poprzez klawisz na panelu operatorskim.

4.4.2 Szybki start

(\ Niedozwolone jest podigczanie przewodoéw zasilajacych do wyjsé U,
V, W falownika.

Wytacznik trojfazowy

I R
1

Zasilanie 3f —*E{ S
1

- T

Silnik

ms<cC

Uziemienie

Rysunek 4-2  Schemat podiaczenia

1) Podtacz przewody jak na rysunku 4-2;

2) Wiacz zasilanie po upewnieniu si¢, ze wszystkie przewody sa podtaczone, falownik
najpierw wyswietli ,,P.oFF”, a potem ,,0”.

3) Sprawdz, czy parametr ustawiony jest na sterowanie cyfrowe ([F0.00] =0)

4) Parametry [F0.12] oraz [F0.13] nalezy ustawi¢ zgodnie z danymi z tabliczki
znamionowej silnika

5) Wecisnjj klawisz aby uruchomi¢ falownik — pokaze si¢ czgstotliwosé
,0.0”.
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Instrukcja obstugi falownika serii ES00 SIMPHOENIX

6) Weiénij UP na  klawiszu @ aby zwigkszy¢ czgstotliwos¢  oraz obroty silnika.

7) Sprawdz, czy praca silnika jest normalna. W przypadku stwierdzenia
nieprawidtowosci, natychmiast wylacz silnik i odlacz zasilanie. Nie uruchamiaj
silnika, dopoki nie zostanie zidentyfikowana przyczyna wystapieni anomalii.

8) Wcisnij DOWN na klawiszu @ aby zmniejszy¢ czgstotliwosc.

9) Weciénij ponownie klawisz aby wylaczy¢ i odtacz zasilanie.

Wartos¢ domyslna dla czestotliwosci nosnej jest ustawiona migdzy
(1.5-10 KHz). Jesli silnik jest bez obciazenia, moze wystapi¢ lekkie
odchylenie podczas pracy przy wysokich czestotliwosciach. W takim

przypadku nalezy zredukowac zadang wartos¢ czestotliwosci nosne;j.
(Parametr [F0.08])
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5. Lista wszystkich parametrow

Kod

Ustawienie

Parametr funkcji Nazwa Zakres i opis Zakres fabryczne Zmiany
0: Ustawienia cyfrowe
1: Zewngtrzny sygnat
analogowy
Zrodto sygnatu 2: Port RS485
F0.00 zadawania 3: Potencjometr na panelu 1 3
czestotliwosci 4: Sterowanie z listwy
sterujacej
5: Ustawienia mieszane
6: Sygnal modulacji PWM
F0.01 Czgstotliwose 0.0Hz ~ géljn},/ zakres ol 0.0
zadana cyfrowo czgstotliwosci
Jednos$ci: Wybor sygnatu
startu:
0: sterowanie klawiatura
1: Zaciski sterownicze
2: Port komunikacyjny
q;’ Dziesigtne: wybor trybu
g sterowania
g 0: Dwuprzewodowy tryb 1
2 Zrodh T 1: Dwuprzewodowy tryb 2
g Fo.o2 | SO0 SvEN ; 1 1000
= start/stop 2: Tréjprzewodowy tryb
R=! 3: Tryb specjalny
o
§ Setne: ochrona REV
g 0: ochrona REV nieaktywna
=} 1: ochrona REV aktywna
Tysigczne: Pozwolenie na
autostart
0: Autostart niedozwolony
1: Autostart dozwolony
Dolny zakres
F0.03 . 0.0Hz ~ [F0.04] 0.1 0.0
czgstotliwosci
Gorny zakres
F0.04 . [F0.03] ~ 400.0Hz 0.1 50.0
czgstotliwosci
Czas
F0.05 . . 0.1 ~600.0 Sec 0.1 5.0
przyspieszania
F0.06 Czas hamowania | 0.1 ~600.0 Sec 0.1 5.0
Charakterystyka | 0: Charakterystyka liniowa
F0.07 przyspieszania i 1: Charakterystyka 1 0

hamowania

kwadratowa
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Kod

Ustawienie

Parametr funkcji Nazwa Zakres i opis Zakres fabryczne Zmiany
Czgstotliwos$é
F0.08 h 1.5 ~ 10.0kHz 0.1 8.0
nosna
F0.09 Zarezerwowany x
1: Mozliwa jedynie zmiana
parametru F0.01
. . 2: Niemozliwa zmiana
Zabezpieczenie
F0.10 , parametru F0.01 1 0
parametrow
Inne wartosci: wszystkie
parametry mogg by¢
zmieniane
Wzmocnienie
FO.11 0.0 ~20.0 (%) 0.1 6.0
momentu
Podst
08 avs./owii' 5.0Hz ~ gérny zakres
F0.12 czgstotliwosé o 0.1 50.0
czgstotliwosci
pracy
[
= Maksymalne 25~ 250V/ 90/
g F0.13 napigcie 1
e o 50 ~ 500V 440
8 wyj$ciowe
3 )
a FO.14 | OB 01260008 0.1 5.0
. g przyspieszania
o
. Jog czas
5 FO.15 , 0.1~ 600.0 S 0.1 5.0
s hamowania
w1
=) FWD jog
F0.16 N 0.0Hz~[F0.04] 0.1 10.0
czgstotliwosé
REV jog
F0.17 s 0.0Hz~[F0.04] 0.1 10.0
czgstotliwosé
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Kod

Ustawienie

Parametr funkcji Nazwa Zakres i opis Zakres fabryczne Zmiany
Jednosci: kierunek pracy
0: Zgodnie z zadanymi
obrotami
1: Odwrotnie do zadanych
obrotow
Dziesigtne: Wybor priorytetu
Ustawianie jog
FO0.18 funkcji 0: Najwyzszy jog 1 0000
dodatkowych L .
1: Najnizszy jog
Setne: Zapamigtanie ustawien
czgstotliwosci Up/Down dla
poszczegodlnych zaciskow po
zaniku zasilania
0: Funkcja aktywna
1: Funkcja nieaktywna
0: Praca na czgstotliwo$ci
zadanej, jesli jest ona nizsza
Tryb pracy niz dolny zakres
FO.19 ponizej dolnego czgstotliwosci. 1 0
zakresu
S 1: Czgstotliwos¢ = 0 jesli
czgstotliwosci . o
zadana jest ponizej dolnego
zakresu.
F0.20 Zarezerwowany
F0.21 Hasto 0~3999 1 0
P/DOWN
F0.22 v L. 0.1~50.0Hz 0.1 5.0
predkosci
F0.23 Okres PWM 1.0~10.0ms 0.1 5.0
F0.24 Zarezerwowany
Dolny zakres we
F1.00 0.0 V~[F1.01] 0.1 0.0 F1.00
analogowego Al
GO ki
F1.01 Oy ZAXIES WE k1,001~ 10.0 V 0.1 10.0 F1.01
analogowego Al
Czas filtrowania
F1.02 0.01~1.00S 0.01 0.01 F1.02
we analogowego
Minimalna
F1.03 zadana 0.0Hz ~ [F1.04] 0.1 0.0 F1.03
czgstotliwosé
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Parametr ﬁlll(lﬁgji Nazwa Zakres i opis Zakres Uf:]t):;\;}vci;:lliee Zmiany
Maksymalna
F1.04 zadana [F1.03] ~ [F0.04] 0.1 50.0 F1.04
czgstotliwosé
0: czgstotliwos¢ wyjsciowa
Wybdr wyjscia o
F1.05 amalogowego 1: prad wyjsciowy 1 0 F1.05
2: napigcie wyjsciowe
Dolny zakres
F1.06 wyj$cia 0.0V ~ [F1.07] 0.1 0.0 F1.06
analogowego AO
Gorny zakres
F1.07 wyj$cia [F1.06] ~ 10.0V 0.1 10.0 F1.07
"8 analogowego AO
? Wybor funkcji
8 FlLOg | oo UL g 09 1 1 F1.08
3] dla wejscia 1
N7}
eyl
S Wybér funkgi
2z F1.09 dl eoia 2 0~29 1 1 F1.09
% a wejscia
;‘ Wybér funkeji
F1.10 - 0~29 1 2 F1.10
=] dla wejscia 3
2
D Wybor funkeji
¥ FL11 yPor 0~29 1 3 FL11
dla wejscia 4
2
g Wybor
154 F1.12 . 0000~1111H 1 0000 F1.12
g zasterowania
<
‘g F1.13 | Wyjscie OC 0~15 1 0 F1.13
& Przekaznik
(%’ FLI14 | wyjéciowy 0~15 1 8 FlL.14
TA/TC
Jednosci: wybor wyjscia OC
0: polaryzacja PNP
Polaryzacja 1: polaryzacja NPN
FL.15 wyjscia OC i Dziesigtne: wybor wyjscia 1 0000
przekaznika przekaznika
0:NO
1:NC
Opodznienie
F1.16 zadziatania 0.0S~5.08 0.1 0
przekaznika
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Parametr ﬁlll(lﬁgji Nazwa Zakres i opis Zakres Uf:]t):;\;}vci;;]iee Zmiany
Amplituda
K .
Fliz | o wand 0.0 ~ 20.0Hz 0.1 50
zmiany
czgstotliwosci
Ustawienie FDT
(poziomu
F1.18 . . 0.0 ~[F0.04] 0.1 10.0
osiaganej
totliwosci
- czestotliwosci)
o L
? Opoznienie
F1.19 . 0.0 ~ 5.0 Sec 0.1 2.0 X
S zadziatania FDT
15}
BN Warto$¢ alarmu
? F1.20 o 50~200 (%) 1 110
przeciazenia
"8 Opodznienie
? F1.21 alarmu 0.0 ~ 60.0 Sec 0.1 2.0 x
] S
353 przeciazenia
BN
q; F1.22 Zarezerwowany
% F1.23 Zarezerwowany
=}
|5} Liczba i [0
= Flog4 | CEORHMIPESOWE 160 1 10
s licznika
<
= Okreslona
< F1.25 P 1~[F1.26] 1 5
g-‘ warto$¢ licznika
O Warto$é
F1.26 maksymalna [F1.25]~60000 1 100
licznika
F1.27 Zarezerwowany
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Parametr

Kod
funkcji

Nazwa

Zakres i opis

Zakres

Ustawienie
fabryczne

Zmiany

F1.28

Kombinowane
zadawanie

czgstotliwosci

0: Zew. sygnat napigciowy +
panel

1: Zew. sygnat napigciowy +

panel +wejscie cyfrowe
2:Port komunikacyjny +
zew. sygnat napigciowy
3: Port komunikacyjny +
zew. sygnat napigciowy +
panel

4: Port komunikacyjny +
panel + wejscie cyfrowe
5: Port komunikacyjny +
zew. sygnal napigciowy
6: Port komunikacyjny +
zew. sygnat napigciowy +
panel

7: Zew. sygnat napigciowy +
wejscie cyfrowe + panel

8:Panel + wejscie cyfrowe

9: Czgstotliwos¢ zadawana
UP/DW+
zew. sygnat napigciowy

10: Czgstotliwos¢ zadawana
UP/DW + panel + zew.

sygnat napigciowy

F1.29

F1.31

Zarezerwowany

F2.00

Czgstotliwos¢
poczatkowa

0.0 ~ 50.0Hz

0.1

F2.01

Czas trwania
czgstotliwosci

poczatkowej

0.0 ~20.0 Sec

0.1

0.0

F2.02

Tryb hamowania

0: Hamowanie DEC

1: Wolny wybieg

32


http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx
http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx

Parametr ﬁlII(lﬁgji Nazwa Zakres i opis Zakres Uf:]t):;\;}vci;:lliee Zmiany
Czgstotliwose
F2.03 poczatkowa 0.0~[F0.04] 0.1 3.0
hamowania DC
Warto$¢ pradu
F2.04 DC przy 0~ 100 (%) 1 10 x
hamowaniu
Czas hamowania
F2.05 0.0 ~20.0 Sec 1 0.0
DC
Wzmocnienie
F2.06 momentu 110 ~ 200 (%) 1 180
przyspieszania
Wspotezynnik
ochrony przed
F2.07 . 50~ 110 (%) 1 110
przegrzaniem
silnika
Aktywacja 300 ~ 400V/ 170
= F2.08 modutu 1
; , . 600 ~ 800V 740
hamowania
]
X F2.09 Zarezerwowany
§ F2.10 Zarezerwowany
o
=3 V/F
ke F2.11 o, 0.0~[F2.13] 0.1 0.0
‘E czestotliwos¢ 1
g F2.12 V/F napigcie 1 0~[F2.14] 1 0
<
% F2.13 VIE [F2.11]~[F2.15] 0.1 0.0
3 ' czestotliwos¢ 2 ' ' ' '
&) F2.14 V/F napigcie 2 [F2.12]~[F2.16] 1 0
V/E
F2.15 o, [F2.13]~[F0.12] 0.1 0.0
czgstotliwosé 3
F2.16 V/F napigcie 3 [F2.14]~[F0.13] 1 0
F2.17 Zarezerwowany
Automatyczna 0: Niekatywna
F2.18 regulacja 1: Aktywna 1 0
napigeia 2: Anul. hamowania
Tlo$¢ bi 0
F2.19 | | OSUUIEMIOW 6 1 2
silnika
F2.20 Zarezerwowany
F2.21 Zarezerwowany
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Parametr ﬁlll(lﬁgji Nazwa Zakres i opis Zakres Uf:]t):;\;}vci;;]iee Zmiany
Predkosé 0.0Hz ~ gérny zakres
F3.00 o 0.1 35.0
krokowa 1 czgstotliwosci
F3.01 Predkosé 0.0Hz ~ gém}'/ zakres ol 15.0
krokowa 2 czgstotliwosci
Predkosé 0.0Hz ~ goérny zakres
F3.02 . 0.1 3.0
krokowa 3 czgstotliwosci
Predkosé 0.0Hz ~ gérny zakres
F3.03 o 0.1 20.0
krokowa 4 czgstotliwosci
Predkosé 0.0Hz ~ gérny zakres
F3.04 o 0.1 25.0
krokowa 5 czgstotliwosci
Predkosé 0.0Hz ~ gérny zakres
F3.05 e 0.1 30.0
krokowa 6 czgstotliwosci
Predkosé 0.0Hz ~ goérny zakres
F3.06 o 0.1 35.0
krokowa 7 czgstotliwosci
Wspotezynnik
F3.07 predkosci 0.01 ~ 100.00 0.01 1.00
liniowej
Wybor
F3.08 wys$wietlanych 0~22 1 0
parametrow
Hasto dostgpu do
sprawdzania i
F3.09 . 0~9999 1 1700
zmiany
parametrow
0: brak dziatan
Przywracanic 1: Standardowe przywracanie
F3.10 ustawien 2: Usunigcie historii bledow 1 0 x
fabrycznych 3: Pelne przywracanie
4~9: nieaktywne
Zabezpieczenie
d zb 180 ~ 230V / 200/
Fa.ap | Predsty 1
niskim 360 ~ 460V 400
napigciem
Zabezpieczenie
przed 350 ~ 400V / 360/
F3.12 L 1
przeciazeniem 700 ~ 800V 720
napigciowym
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Parametr ﬁlll(lﬁgji Nazwa Zakres i opis Zakres Uf:]t):;\;}vci;;]iee Zmiany
Granica
F3.13 przecigzenia 150 ~ 250 (%) 1 180
pradowego
Wersja
F3.14 . 1A00 ~ 1A99 1 1A00
oprogramowania
F3.15 Zarezerwowany
F3.16 Zarezerwowany
Jednosci: wybor dziatania dla
= PLC
3] 0: nieaktywne
2
E’“ 1: aktywne
= 2: aktywne warunkowo
(=]
3 Dziesigtne: wybor
g podstawowego trybu pracy
o
g Trvb PLC
g F3a7 | PRy . 1 0000
g krokowej 0: Tryb jednocyklowy
g 1:Tryb jednostopniowy z
<) zatrzymaniem
8 2: Tryb pracy na ostatnim
eyl
5‘ stopniu predkosci
'é 3: Tryb utrzymania warto$ci
"g ustawionej
Té 4: Tryb pracy w cyklu
1t t
e automatycznym
2 Czas pracy
D> F3.18 L. 0.0S~6000.0S 0.1 0.0
= predkosci 1
"8 Czas prac;
> F3.19 pracy 0.0S~6000.0S 0.1 0.0
2 predkosci 2
=
= C
5 F3.20 | epRey 0.05~6000.0S 0.1 0.0
= predkosci 3
o
C
Z F321 | epRy 0.05~6000.0S 0.1 0.0
=] predkosci 4
o
g Kierunek
S obrotow dla
= F3.22 o 0000~1111H 1 0000
g przedziatow
= predkosci
&}
Czas pracy X
F3.23 0~9999(min) 1 0

sterowania PLC
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Parametr ﬁlll(lﬁgji Nazwa Zakres i opis Zakres Uf:]t):;\;}vci;:lliee Zmiany
Tlos¢ prob
F3.24 0~5 1 3
restartu
C ied:
F325 | oo mieazy 0.0~60.0 0.1 20
probami restartu
Jednosci: wybor funkcji
0: nieaktywna
Wybor 1: aktywna
czestotliwosei 2: aktywna warunkowo
F3.26 . L. L 1 0000
swing Dziesigtne: Ustawianie
(oscylacyjnej) czestotliwosci srodkowej
0: cyfrowo
1: wedlug wybranego kanatu
Amplituda
F3.27 czgstotliwosci 0.0~50.0% 0.1 10.0
swing
Amplituda
F3.28 podbicia 0.0~80.0% 0.1 0
czgstotliwosci
Czas obnizania
F3.29 . o 0.1~300.0 S 0.1 1.0
trojkatnej fali
Czas wznoszenia
F3.30 . e 0.1~300.0 S 0.1 1.0
trojkatnej fali
Srodkowa
F3.31 czgstotliwosé 0.0~[F0.04] 0.1 0.0
swing
F3.32
- Zarezerwowany
F3.34
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Parametr

Kod
funkcji

Nazwa

Zakres i opis

Zakres

Ustawienie
fabryczne

Zmiany

Grupa parametréw komunikacyjnych

F4.00

Ustawianie

komunikacji

Jednosci: wybor szybkosci
transmisji

0: Zarezerwowany

1: 1200 bps
2: 2400 bps

3: 4800 bps
4: 9600 bps
5: 19200 bps

Dziesigtne: Wybor formatu
danych:

0: brak kontroli

1: Parzysto$é

2: Nieparzysto$¢

Setne: wybor protokotu

0: protokot SIMPHOENIX
1: protokot MODBUS

Tysigczne: Zarezerwowany

0114

F4.01

Adres

0~30

F4.02

Opdznienie

odpowiedzi

0~ 1000ms

F4.03

Ustawianie
funkcji

pomocniczych

Jednosci: Ustawianie
falownika master/slave

0: Ten falownik jest

urzadzeniem slave

1: Ten falownik jest

urzadzeniem master

Dziesietne: Wybor dziatania
po bledzie komunikacji

0: Wylaczenie
1: Utrzymanie biezacego

statusu

Setne: Wybor danych
odpowiedzi

0: Odpowiedz zwrotna
1: Brak odpowiedzi

Tysigczne: Zarezerwowany

0010
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Parametr ﬁlII(lﬁgji Nazwa Zakres i opis Zakres Uf:]t):;\;}vci;:lliee Zmiany
Przekroczenie
F4.04 czasu miedzy 0.1 ~10.0 Sec 0.1 1.0
poleceniami
Wspotezynnik
F4.05 1 0.1 ~10.0 0.1 1.0
potaczenia
F4.06
- Zarezerwowany
F4.10
Wybor funkcji 0: PID aktywne
F5.00 1 0
PID 1: PID niektywne
Wyboér zrodia 0: Zrodto cyfrowe
F5.01 . 1 0
zadawania PID 1: Wyjscie czgstotliwosciowe
Ref cyforowo
F5.02 0.0%~100.0% 0.1 0.0
PID
Jednosci:
Sprzezenie R
F5.03 0: Nieaktywna 1 0
feedforvard
1: Aktywna
é F5.04 Zarezerwowany
g Korekcja
=] F5.05 sprzezenia 0~2.000 0.001 1.000
?)D zwrotnego PID
= .
Wspot k
B F5.06 spolezynnt 0.0~10.0 0.1 1.0
g probkowania
o
g F5.07 Czas catkowania | 0.01~10.00 0.01 0.20
=
8, Czas
F5.08 . . 0.0~10.00 0.01 0.0
a rozniczkowania
g Zakres regulacji
F5.09 czgstotliwosci 0.0~100.0% 0.1 100.0
przez PID
Dolny poziom
F5.10 0.0~50.0% 0.1 5.0
braku sygnatu
Czas opoOznienia
F5.11 wykrywania 0.1~10.0 Sec 0.1 5.0
braku sygnatu
F5.12
- Zarezerwowany
F5.22
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Kod

Ustawienie

Parametr funkcji Nazwa Zakres i opis Zakres fabryczne Zmiany
F6.00 - Funkcje specjalne
F6.11
Wybor trvb 0: V/F (skalarne)
Fr00 | YortyOu 1 0
sterowania 1: SVC (wektorowe)
F7.01 Moc silnika 0.2~7.5KW 0.1 1.5
Napigcie
F7.02 i 100~500 1 220
znamionowe
Prad
F7.03 . 0.10~30.0A 0.01 6.40
Znamionowy
Czgstotliwos¢
F7.04 | CESOUIWOSE 50 0-300.0HZ 0.1 50.0
znamionowa
Obroty
F7.05 ) 200~10000 1 1400
znamionowe
Prad bez
F7.06 L 0.01~20.00A 0.01 3.00
:':11 obcigzenia
= Rerysanc
it
&, Fr.07 | - Cosanda 0.001~30.000 2 0.001 1790
= statora
@
2 F7.08 Indukcyjno$é 0.001~10.000H 0.001 228
E_ F7.09 Zarezerwowany
1Y)
g F7.10 Zarezerwowany
o
g F7.11 Zarezerwowany
E F7.12 Zarezerwowany
(s}
F7.13 Zarezerwowany
F7.14 Czas wzbudzenia| 0~3.0S 0.1 0.5
0: Wylaczona
Autotuning
F7.15 o 1: Pomiar parametrow 1 0
silnika
statycznych
F7.16 Zarezerwowany
F7.17 Zarezerwowany
F7.18 Zarezerwowany
Wspotezynnik
F7.19 probkowania 0.10~1.5 0.1 1.0
petli predkosci
C atke i
F70 | S CHEOWAMAL o4 10.00 0.1 25

petli predkosci
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Parametr ﬁlll(lﬁg i Nazwa Zakres i opis Zakres Uf:]t):;\;}vci;:lliee Zmiany

Limit

F7.21 wzmocnienia 0~200% 0.1 170
momentu FWD
Limit

F7.22 wzmocnienia 0~200% 0.1 170
momentu REV

F7.23 Zarezerwowany
Wspotezynnik

F7.24 szacowania 0.1~5.0 0.1 1.0
predkosci

F7.25 Zarezerwowany

F7.26 Zarezerwowany

Uwaga:

1. Funkcja sterowania wektorowego (SVC) F7 jest uzywana tylko w

falownikach, ktére majg wersj¢ oprogramowania 1207 albo wyzsza.

40


http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx
http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx

6. Opis funkcji przemiennika
6.1 Parametry podstawowe F0

F0.00 Wybor zrédia zadawania czestotliwosci Zakres: 0~5

Uzywany do wybierania sygnalu zadawania czgstotliwosci.

0: Ustawienia cyfrowe

Zadana czgstotliwo$¢ wyjsciowa falownika jest ustawiana parametrem [F0.01].

1: Zewnetrzny sygnal analogowy

Czgstotliwo$¢ pracy jest zadawana przez sygnal napigciowy (0~10V) lub pradowy
(0~20mA); dla wybranych parametréw sprawdz [F1.00] i [F1.01].

2: Zewnetrzna komunikacja RS485

Czgstotliwo$¢ pracy jest zadawana przez port komunikacyjny RS485.

3: Potencjometr na panelu

Czgstotliwo$¢ pracy jest ustawiana za pomoca potencjometra na panelu operatorskim.

4: Sterowanie z listwy sterujacej

Czgstotliwo$¢ jest zadawana przez wielofunkcyjne zaciski sterujace (wybor funkcji
jest ustawiany w parametrach [F1.08]~ [F1.11]).

2 kanat zadawania 1. kanat zadawania : P
s e oim o Kanat zadawania czgstotliwosci
0 0 Ustawienia cyfrowe
Zewngetrzny analogowy sygnat wejsciowy
0 1 (0~10V/0~20mA)
1 0 Port RS485
1 1 Potencjometr na panelu

Uwaga: gdy terminal CM jest potaczony, warto$¢ wynosi ,,17.
5: Ustawienia mieszane
Wybierane sa przez parametry grupy [F1.28]

6: Sygnal modulacji PWM

Zacisk zewngtrzny X4: modulacja szerokosci impulséw (PWM) — kiedy podany
sygnat ma maksymalng szeroko$¢, odpowiada to gérnemu zakresowi czgstotliwosci,
natomiast sygnato minimalnej szerokosci odpowiada zakresowi dolnemu.
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F0.01 Czestotliwosé¢ zadana cyfrowo Zakres: 0.0 Hz~g6rny limit czest.

Kiedy wybrany jest cyfrowy tryb sterowania ([F0.00] = 0), cze¢stotliwo$¢ wyjsciowa
falownika dazy do ustawionej warto$ci. Kiedy panel operatorski jest w trybie nadzoru,
nalezy wci$na¢ klawisz @ aby zmieni¢ ten parametr.

Zakres: 0000~1132

F0.02 Zrédlo sygnalu start/stop

Ten parametr jest uzywany do wyboru sygnatu startu i funkcji klawisza (w
systemie dziesi¢gtnym)

Jednosci (wyswietlacz): wybor sygnatu startu

0: Sterowanie klawiatura

Polecenie startu falownika jest realizowane klawiszem na panelu. W tym
trybie, status wejs¢ wielofunkcyjnych X1~X4 (FWD) moze wptywaé na kolejnosc
priorytetéw falownika. Gdy wejscia wielofunkcyjne X1~X4 (FWD) potaczone sa z
CM, maja wartos¢ 0, z kolei jesli sa one roztaczone z CM, maja wartos¢ 1.

1: Zaciski sterownicze

Polecenie startu falownika jest realizowane poprzez zlaczenie lub odlaczenie sygnatu
na wejscia wielofunkcyjne X1~X4 (FWD lub REV) z zaciskiem CM, tryb ten jest
sygnalizowany przez diody LED.

2: Port komunikacyjny

Falownik otrzymuje polecenia od jednostki sterujacej poprzez port komunikacyjny.
Funkcje ta nalezy wybra¢ kiedy falownik jest ustawiony jako slave w grupie.

Dziesietne: wybor trybu sterowania
0: Dwuprzewodowy tryb 1 (domysiny)

Polecenie Polecenie Stop Polecenie FWD|  Polecenie REV
Status R [ " l T
terminala o |— g |_/—$V g

Tryb dwuprzewodowy wymaga wybrania jednego wejscia wielofuncyjnego X1~X4
jako sygnatu FWD oraz innego wejscia wielofunkcyjnego X1~X4 jako REV (patrz
parametry [F1.08]~[F1.11]).
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1: Dwuprzewodowy tryb 2

Polecenie Stop Praca FWD REV

S | | | CE |
terminala oM oM jm Jcm

2: Tréjprzewodowy tryb
Tryb tréjprzewodowy wymaga wybrania jednego wejscia wielofuncyjnego X1~X4
jako sygnatu FWD, jednego wejscia wielofuncyjnego X1~X4 jako sygnatu SW1 oraz
jednego wejscia (X1~X4) jako REV (patrz parametry [F1.08]~[F1.11]). Parametry
[F1.08]~[F1.11] sa stosowane do wybierania jednego z wej$¢ wielofunkcyjnych X1—
X4.
Przetaczniki (SW) pelnig funkcj¢ jak nizej:

1. SW1 (kontrola pracy) — pozwolenie pracy (stop)

2. SW2 (FWD) — impulsowy sygnat FWD

3. SW3 (REV) — impulsowy sygnat REV

Czestotliwosé

wyjéciowa
Wi .y :
1 1} )
swarp v :
i ' 1
— .
Swi1 : : !7
swz_P H .
)
sw3——I1 L

Rysunek 6-2: Schemat
czestotliwosci wyjsciowej dla
trybu tréiprzewodowe go

Rysunek 6-1: Schemat podtaczenia
dla rybu trojprzewodowego

3: Tryb specjalny:

Funkcja ta przeznaczona jest wytacznie do specjalnych potaczen, takich jak uzycie X1
jako czujnika zblizeniowego i sygnalu stop oraz X2 jako sygnatu start.

Setne: ochrona REV

0: REV nieaktywne
1: REV aktywowane
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Tysieczne: Pozwolenie na autostart

0: Autostart niedozwolony
1: Autostart dozwolony

| F0.03  Dolny zakres czestotliwosci Zakres: 0.0 Hz ~ [F0.04] |

Ten parameter okresla minimalng czgstotliwos¢ wyjsciowa falownika. Kiedy wartos$é
zadana jest nizsza niz dolny limit czgstotliwosci, patrz parametr [FO0.19].

| F0.04  Gorny zakres czestotliwosci Zakres: [F0.3] ~ 400.0Hz |
F0.05 Czas przyspieszania Zakres: 0.1 ~ 600.0Sec
F0.06  Czas hamowania Zakres: 0.1 ~ 600.0Sec

Uzywany jest do definiowania szybko$ci zwigkszania i zmniejszania czgstotliwo$ci
wyjsciowej falownika.

Czas przyspieszania: czas potrzebny na przyspieszenie od 0.0Hz do zakresu
czestotliwosci ustawionego w parametrze [F0.04].

Czas hamowania: czas potrzebny do zatrzymania od gornego zakresu ustawionego w
parametrze [F0.04] do 0.0Hz.

F0.07 Charakterystyka przyspieszenia i hamowania Zakres: 0~1

Uzywany do ustawiania parametrow przyspieszania i hamowania (system binarny)
Jednosci: ustawianie krzywej przyspieszania i hamowania (Patrz rysunek 6-3.)
0: Charakterystyka liniowa

Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika wzrasta i spada ze stala predkoscia. Ten tryb
moze by¢ wybrany dla wigkszo$ci zastosowan.

1: Charakterystyka z krzywa S

Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika wzrasta i spada ze zmienng predkoscia. Ta funkcja
stosowana jest glownie przy systemach wentylacji dla zredukowania hatasu i
obcigzenia przy starcie i zatrzymaniu.

Czestotliwos¢(Hz) 4
wvisciowa (HZ)

Liniowa

}
Kwadratowa
ke

Czas (Sec) iSe(; )

Rysunek 6-3 Krzywa przyspieszania i hamowania
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Instrukcja obstugi falownika serii ES00 SIMPHOENIX

F0.08 Czestotliwosé nosna Zakres: 1.5 ~10.0 KHz

Czgstotliwo$¢ nosna wpltywa gtownie na hatas i oddawanie ciepta podczas pracy.
Kiedy wymagany jest wyciszony tryb pracy, mozna odpowiednio podwyzszy¢
warto$¢ czestotliwosci nosnej, ale w takim wypadku maksymalna obcigzalno$é
falownika moze nieco si¢ zmniejszy¢ przy jednoczesnym zwickszeniu wptywu
falownika na otoczenie. W przypadku, gdy przewod silnika jest zbyt dlugi, moze
doj$¢ do upltywéw pradu pomigdzy przewodami silnikowymi a przewodem
uziemiajacym. Kiedy temperatura otoczenia jest zbyt wysoka i obcigzenie silnika jest
zbyt duze, albo tez falownik pracuje nieprawidtowo z powoddéw opisanych powyzej,
wskazane jest zmniejszenie czgstotliwosci nosnej w celu poprawienia charakterystyki
cieplnej urzadzenia.

| F0.09  Zarezerwowany |

| F0.10  Zabezpieczenie parametrow Zakres: 0~ 9999 |

Ta funkcja zapobiega niewlasciwej zmianie danych.

1: Mozliwa jedynie zmiana parametru [F0.01].

2: Niemozliwa zmiana parametru [F0.01].

Inne wartosci: wszystkie parametry moga byé zmieniane.

Jesli nie jest dozwolona zmiana danego parametra, przy probie zmiany wyswietli si¢

Niektorych parametrow nie mozna zmieniaé podczas pracy.
Przy probie ich zmiany wyswietli si¢ “——". W celu zmiany
parametréw nalezy najpierw zatrzymacé falownik.

F0.11  Wzmocnienie momentu Zakres: 0.0 ~ 20.0 (%)

Parametr ten stosowany jest do wzmocnienia momentu napedowego przy niskich
czgstotliwosciach falownika. Podczas pracy na niskich czestotliwosciach, steruje
napigciem wyj$ciowym jak na rysunku 6-4.

[F0.11]

Podbicie napiecia =
Pie 100

[F0.13]

45


http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx
http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx

Instrukcja obstugi falownika serii ES00 SIMPHOENIX

Napigcie A

[FO.13]

Podbicie
napiecia

[FO.12] Caestotlwosé

Rysunek 6-4: Wykres wzmocnienia momentu

F0.12 Podstawowa czestotliwosé pracy Zakres: 5. 0Hz ~ gorny zakres czest.
F0.13 Maksymalne napiecie wyjsciowe Zakres: 25 ~ 250V/50 ~ 500V
Podstawowa czgstotliwos¢ pracy to minimalna czgstotliwo$§¢ przy maksymalnym
napigciu wyjsciowym. Normalnie jest to znamionowa czgstotliwo$¢ pracy silnika.
Maksymalne napigcie wyjsciowe jest to napigcie wyjSciowe zalezne od czgstotliwosci
wyjSciowej falownika, i jest to znamionowa warto$¢ napigcia zasilania silnika.

Te dwa paramentry ustawia si¢ w odniesieniu do parametréw silnika i poza
szczegblnymi przypadkami nie sg potrzebne zadne zmiany.

F0.14  Jog czas przyspieszenia Zakres: 0.1 ~600.0Sec
F0.15 Jog czas hamowania Zakres: 0.1 ~600.0Sec

Zmiana czasu przyspieszania i hamowania wybierana jest pomie¢dzy poczatkowa
czgstotliwoscia, a jog.

F0.16  FWD jog czestotliwosé Zakres: 0.0Hz ~[F0.04]
F0.17 REV jog czestotliwosé Zakres: 0.0Hz~[F0.04]

Jog jest specjalnym trybem sterowania falownika. Przez caly okres podawania
sygnatu jog, falownik pracuje z czgstotliwosciag ustawiona przez te parametry.
Nizaleznie od tego, czy falownik jest zatrzymywany czy pracuje, moze otrzymacé

sygnaty jog.
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F0.18  Ustawianie funkcji dodatkowych Zakres: 0000 ~ 0011

Jednosci: Kierunek pracy

0: Zgodnie z zadanymi obrotami  1: Odwrotnie do zadanych obrotéw
Dziesietne: Wybdr priorytetu Jog

0: Najwyzszy Jog 1. Najnizszy Jog
Setne: Zapamiegtanie ustawien czestotliwosci Up/Down dla poszczegdlnych
zaciskow po zaniku zasilania.

0: Funkcja nieaktywna 1. Funkcja aktywna

Jesli jog jest ustawiony jako najwyzszy priorytet kazdego zrodla sygnatu
czestotliwosci jest jak w tabeli ponizej:

Poziom . 2 L
priorytetu Priorytet Zroédto sygnatu czestotliwosci
1 Jog
Wysoki
l 2 Wejscia sterownicze
Niski 3 Czestotliwo$¢ ustawiana w parametrze [F0.00]

| F0.19 Tryb pracy ponizej dolnego zakresu czestotliwosci  Zakres: 0000 ~ 0001

0: Falownik pracuje na czestotliwosé zadanej [F0.03] kiedy jest ona nizsza niz
dolny zakres czestotliwosci [F0.03]

1: Faliwnik nie pracuje, jesli zadana czestotliwosé o 2Hz nizej niz dolny limit
[F0.03]

Ten parameter sluzy do ustawiania histerezy, aby unikna¢ wahai w obregbie
czestotliwosci zerowej. Kiedy zadana czestotliwos$¢ jest nizsza niz f (f — dolny zakres
czgstotliwosci minus 2Hz), falownik nie pracuje. Je$li natomiast zadana czgstotliwo$é
jest wyzsza niz dolny zakres czgstotliwosci, falownik pracuje na zadanej
czestotliwosci. Patrz rysunek 6-5.

Rzeczywista &
czestotliwosé
F[0.04]

F[0.08]

F[0.04 Shz F0.04] Zadana czestotliwo$é

Rysunek 6-5 : Funkcjonowanie dolnego zakresu czestotliwo$ci
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Instrukcja obstugi falownika serii ES00 SIMPHOENIX

| F0.20 Zarezerwowany |

FO0.21 Hasto Zakres: 0000 ~ 3999

| F022  UP/DOWN predkosci Zakres: 0.1-500Hz |

Kiedy [F0.00]=5, [F1.28]=9 lub 10, oraz na wejsciu wybrana jest funkcja UP albo DW,
czestotliwo$¢ moze by¢ ustawiana przez sygnal zewnetrzny.

F0.23 Okres PWM Zakres: 1.0~10.0ms

Jesli F1.11=0, wejscie wielofunkcyjne X4 stuzy do regulacji predko$ci. Parametrem
tym ustawia si¢ okres PWM.

6.2 Grupa parametréw sterujacych we / wy analogowymi F1

Ta grupa parametrow [F1.00] ~ [F1.01] okre$la goérny i
dolny zakres zewnetrznego sygnalu  wejSciowego  dla
zadanej czestotliwosci. Falowniki serii ES00 pozwalaja na
sterowanie sygnalem analogowym napigciowym i pradowym;
analogowy sygnat pradowy 0-20mA mozna stosowaé
zamiennie z sygnatem napieciowym 0-10V.

F1.00 Dolny zakres we analogowego Al Zakres: 0.0V ~ [F1.01]
F1.01 Gorny zakres we analogowego Al Zakres: [F1.00] ~ 10.0 V

[F1.00] oraz [F1.01] okreslaja zakres sygnatu analogowego wejsciowego, ktory nalezy
ustawia¢ zgodnie z dostgpnymi mozliwo$ciami.

F1.02 Czas filtrowania wejscia analogowego  Zakres: 0.01 ~ 1.00Sec

Jesli warto$¢ sygnalu wejSciowego analogowego podlega filtracji, aby skutecznie
wyeliminowa¢ zaklocenia, parametr ten ustawiony na wysoka wartos¢ da duza
mozliwo$¢ filtrowania zakldcen, ale zwolni szybkos$¢ reagowania na sygnaty.
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F1.03 Minimalna zadana czestotliwo§é Zakres: 0.0Hz ~ [F1.04]
F1.04 Maksymalna zadana czestotliwosé Zakres: [F1.03] ~ [F0.04]

Zalezno$¢ pomigdzy warto$cia wejScia analogowego a ustawiong czestotliwo$cia
pokazuje Rysunek 6-6.

Czgstotliwos$e

Czgstotliwos$¢ wyjsciowa
F[1.04]

————n

|
F[1.03] !

F[1.00] F[1_0l1 Napigcie

Rysunek 6-6: Zalezno$¢ pomigdzy warto$cia wejscia analogowego a ustawiong czgstotliwoscia

F1.05 Wybdr wyjscia analogowego Zakres: 0~ 2

Wybieranie rodzaju wyj$cia analogowego AO (ustawianie w systemie dziesigtnym)
Jednosci: Okreslenie rodzaju wyjscia analogowego AO

0: Czestotliwosé wyjsciowa

Warto$¢ sygnatu wyjsciowego (AO) jest proporcjonalna do czestotliwosci
wyjsciowej falownika. Ustawienie w goérnym zakresie wyj$cia analogowego
([F1.07]) odpowiada gbémemu zakresowi czgstotliwosci.

1: Prad wyjsciowy

Warto$¢ sygnatu wyjsciowego (AO) jest proporcjonalna do pradu wyjsciowego
falownika. Ustawienie w goérnym zakresie wyjscia analogowego ([F1.07])
odpowiada podwojonej wartosci pradu znamionowego falownika.

2: Napiecie wyjsciowe

Warto$¢ sygnatu wyjsciowego (AO) jest proporcjonalna do napigcia wyjsciowego
falownika.  Ustawienie w gormym zakresie wyjscia analogowego ([F1.07])
odpowiada maksymalnemu napigciu wyjsciowemu ([F0.13]).

F1.06 Dolny zakres wyjscia analogowego AO Zakres: 0.0 V ~ [F1.07]

F1.07 Gorny zakres wyjscia analogowego AO  Zakres: [F1.06] ~ 10.0 V

Okresla maksymalng i mininalng warto$¢ sygnatu AO. Patrz rysunek 6-7.
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AO

[F1.06] |
0 ) I .GI(')my Zaklr.es ;:Z.qstotliwos'c Czqstotliwoggw}ggowa
1 Prad znamionowy ONapiqcie wyjsciowe
2 Max napigcie znamionowe CPrqd wyjsciowy
F1.08 Wybdr funkcji dla wejscia 1 Zakres: 0 ~ 29
F1.09 Wybdr funkcji dla wejscia 2 Zakres: 0~ 29
F1.10 Wybdr funkcji dla wejscia 3 Zakres: 0 ~ 29
F1.11 Wybdr funkcji dla wejscia 4 Zakres: 0 ~ 29

Funkcje dla wej$¢ wielofunkcyjnych X1~X4 sa przypisane jak ponizej:
0: wejscia X1-X3 sa wejsciami zapasowymi, natomiast X4 stuzy jako sygnat
PWM

1: Predko$¢ krokowa 1
2: Predkosé krokowa 2
3: Predkosé krokwoa 3

Kombinacja wej$¢ wielostopniowej predkosci stuzy do wybierania réznych warto$ci
czgstotliwosci wyjsciowej. Czgstotliwo$¢ ustawiana jest w grupie parametrow
([F3.00]~[F3.06)).

4: FWD jog

5: REV jog

Kiedy sygnal zewnetrzny jest podawany za pomoca sterowania zewngtrznego, ten
parametr okresla sygnat zewngtrzy jog.

6: Wybor kanatu czestotliwosci 1

7: Wybor kanatu czestotliwosci 2

Kiedy wybor kanatu czgstotliwosci odbywa si¢ poprzez wyjscie sterownicze
(F0.00=4), to jest on uzalezniony od wartosci tych dwoch wejsé, sprawdz opis
parametru [F0.00], aby zrozumie¢ ich wzajemne powiazania
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Instrukcja obstugi falownika serii ES00 SIMPHOENIX

8: Wolny wybieg

Jesli wejscie odpowieadajace temu parametrowi jest wlaczone, falownik odlaczy
napiecie.

9: Tréjprzewodowy tryb sterowania

Kiedy tryb sterowania jest ustawiony na trojprzewodowy, wyjscie sterownicze
okreslone przez ten parameter jest ustawione jako stop. Sprawdz opis funkcji [F0.02],
aby dowiedzie¢ si¢ wigcej o trojprzewodowym trybie sterowania.

10: Hamowanie DC

W trybie zatrzymania, jesli wejscie okreslone tym parametrem jest zataczone, gdy
czestotliwos¢ wyjsciowa jest nizsza niz czestotliwo$é poczatkowa hamowania DC,
funkcja hamowania DC zostanie aktywowana, dopdki wej$cie to nie zostanie
odtagczone. Sprawdz opis funkcji [F2.03]~[F2.05] dla wlasciwych parametrow
hamowania DC.

11: Sterowanie FWD

12: Sterowanie REV

13: Reset bledow

Kiedy falownik jest w trybie btgdu, funkcja ta resetuje blad.

14: Zarezerwowany

15: Zarezerwowany

16: Zewnetrzny sygnal bledu

Kiedy ustawiony zostanie ten parametr, wskazuje na wystapienie sygnatu biedu
zewngetrznego. Wtedy, aby zapewni¢ bezpieczenstwo urzadzenia, falownik wylaczy
zasilanie 1 wy$wietli kod btedu Fu.16.

17: Brak polgczenia

Kiedy ustawiony zostanie ten parametr, wskazuje na btad potaczenia sygnatu
zewnetrznego. Wtedy, aby zapewni¢ bezpieczenstwo urzadzenia, falownik wylaczy
zasilanie 1 wyswietli kod btedu Fu.17.

18: Sterowanie PLC

Kiedy aktywne jest sterowanie za pomoca PLC [F3.17], odpowiadajacy za niego
zacisk bedzie mogl zalaczac lub wylaczac sterowanie PLC.

19: Sterowanie czestotliwoscia swing (oscylacyjna)

Kiedy funkcja czestotliwo$ci swing jest wybrana jako aktywna, ([F3.26] =XXX1),
odpowiadajacy za niego zacisk bedzie moglt zataczac lub wylacza¢ prace z ta
czestotliwoscia.

20: UP - zwigkszanie
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21: DW - zmniejszanie

Warto§¢ czestotliwosci  wyjSciowej moze by¢ ustawiana za pomocg wejsé
sterowniczych, tym samym umozliwiajac zdalne sterowanie. Kiedy to wejscie jest
aktywne, zadana czestotliwos$¢ zwigksza lub zmniejsza predkosc. Kiedy to wejscie jest
nieaktywne, zadana czgstotliwo$¢ jest stala. Kiedy dwa wejscia sa zasterowane
jednoczesnie, zadana czgstotliwo$¢ takze si¢ nie zmienia. Kiedy zasterowane jest UP,
czestotliwos¢ zwigksza si¢, kiedy zasterowane jest DW, zmniejsza sig.

22: Wewnetrzny licznik

Tylko Wejscie 3 moze stuzy¢ jako sygnat wejsciowy.

23: Resetowanie wewnetrznego licznika

24: Praca posuwisto-zwrotna

25: Rozpoznawanie sygnalu uruchamianej maszyny

26: Zarezerwowany

27: Zarezerwowany

28: Sygnat czujnika podczerwieni maszyny rozdrabniajacej

29: Sygnat czujnika zblizeniowego maszyny rozdrabniajacej

F1.12 Wybor zasterowania Zakres: 0000~ 1111H

Funkcja uzywana do wyboru wartosci wejs¢ cyfrowych.

Jednosci: kanat X1
0: wartosci dodatnie 1: wartosci ujemne

Dziesietne: kanat X2

0: wartosci dodatnie 1: wartosci ujemne
Setne: kanat X3
0: wartosci dodatnie 1: wartosci ujemne

Tysieczne: kanat X4
0: wartosci dodatnie 1: wartosci ujemne

Wartos¢ jest 1, jesli terminal CM jest potaczony, a 0 jesli jest on odtaczony. Wartosé
jest 0 jesli terminal jest potaczony, a 1 jesli jest on odlaczony.
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F1.13 Wyjscie OC Zakres: 0~ 15
F1.14 Przekaznik wyjsciowy TA/TC Zakres: 0 ~ 15

Funkcje uzywane do wskazania sygnatow wyjsciowych dla wyjscia OC 1
wbudowanego przekaznika. Sprawdz Rysunek 6-8: schemat podiaczenia wyjscia
OC. Kiedy funkcja jest wybrana, wyjscie jest w trybie niskiej rezystancji, jesli
natomiast funkcja nie jest aktywna, wyj$cia ma tryb wysokiej rezystancji.

Przekaznik wyjsciowy: kiedy funkcja wyj$ciowa jest wybrana, wlaczono tryb NO dla
TA/TC.

D
1.
— Rysunek 6-8:
Schemat wyjscia OC
2

Dla podfaczenia elementéow indukcyjnych (np. cewki
przekaznika), rownolegle nalezy podtaczy¢ diodg D.

0: Praca falownika

Kiedy falownik pracuje, podaje sygnat, kiedy jest zatrzymany, sygnatu brak.

1: Osiaganie czestotliwosci

Kiedy czestotliwos¢é wyjsciowa falownika osigga wartos¢ zadana, w obrgbie pewnego
zakresu (okreslonego w [F1.17]), urzadzenie zwiera styki, w przeciwnym wypadku
rozwiera.

o E

Port wyjéciowy _ /Re;ysmr # Rezystor

[F1.17]

Zadana czestotliwosc
Czestotliwos¢ wyjsciowa | {remmmpess

Czas

Czestotliwodé

Rys. 6-9: Sygnat osiagania czgstotliwosci
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2:  Wykrywanie poziomu czestotliwosci (FDT)

Kiedy czgstotliwos¢ wyjsciowa falownika przekroczy poziom FDT, po ustawionym
czasie opoznienia przekaznik zostaje zasterowany. Kiedy czgstotliwos¢ jest nizsza niz
poziom FDT, po ustawionym czasie opdznienia jest wysoka rezystancja.

Zacisk wyjsciowy
Czestotliwosc TZastotiwosc
reiowa
Poziom
[F1.18] FDT
->i I - I T

[F1.19] [F1.19]

S R; k 6-10 Sygnat FDT
3: Przeciazenie ysune vena

Kiedy prad wyjsciowy falownika przekroczy poziom alarmowy przeciazenia, po
zadanym czasie opOznienia, kanal zostaje zasterowany. Kiedy natomiast prad
wyj$ciowy spadnie ponizej poziomu przeciazenia, nast¢puje rozwarcie.

Wyjscie 4

Poziom alarmu

[F1.20]

Port wyjéciowy

= Wysoka H Wysoka
J e ; r 4
- - — -— i
{FL.21y FFL21T Coms

Rysunek 6-11: Alarm przecigzenia

4: Sygnalizowanie zadanej czestotliwosci

Przy osiggnigciu zadanej czgstotliwosci, kanal zostaje zasterowany, w innych
przypadkach brak sygnatu.

5: Sygnalizowanie dolnej wartosci czestotliwosci

Kiedy falownik osiaga dolny zakres czgstotliwosci, kanal zostaje zasterowany, w
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innych przypadkach brak sygnatu.

6: Praca przy predkosci 0 Hz

Jesli falownik pracuje z czgstotliwoscia 0 Hz, wyj$cie zostaje zasterowane.

7: Zbyt niskie napigcie zasilania

Jesli napigcie zasilania jest ponizej warto$ci znamionowych, falownik si¢ zatrzyma i
wyjscie zostaje zasterowane.

8: Blad falownika

Kiedy falownik zatrzyma si¢ z powodu blgdu, wyjScie zostaje zasterowane.

9: Blad polaczenia

Kiedy falownik zatrzymuje si¢ w wyniku bledu potaczenia, przekaznik zostaje
zasterowany, kiedy natomiast falownik pracuje normalnie, jest rozwarty.

10: Zakonczenie cyklu PLC

Kiedy falownik zatrzymuje si¢ w wyniku bledu potaczenia, przekaznik zostaje
zasterowany, kiedy natomiast falownik pracuje normalnie, jest rozwarty.

11: Wysoka czestotliwosé

Kiedy czestotliwo$¢ wyjsciowa osigga warto§¢ zadang w parametrze [F6.09],
przekaznik zostaje zasterowany, a kiedy czestotliwo$¢ jest nizsza niz ustawienia w
parametrze [F6.10], sygnatu brak.

12: Wartos¢ minimalna licznika

Kiedy wewnetrzny licznik osiagnie warto$¢ zadang w parametrze [F1.25], wejscie
zostaje zasterowane, natomiast kolejny cykl liczenia nie zmienia stanu urzadzenia.

13: Wartos¢ maksymalna licznika

Kiedy wewngetrzny licznik osiagnie warto$¢ maksymalng zadang w parametrze
[F1.26], wejscie zostaje zasterowane, kolejny cykl liczenia nie zmienia stanu
urzadzenia.

14: Zarezerwowany

15: Zarezerwowany

| F1.15 Polaryzacja wyjscia OC i przekaznika Zakres: 0000 ~ 0011 |

Polaryzacje wyjscia OC i przekaznika wybiera si¢ cyfrowo. Ustawienie na ,,1”
odwraca zasadg ich dziatania.

| F1.16  Opdznienie zadzialania przekaznika Zakres: 0.0 ~ 5.0 Sec |

Parametr uzywany do ustawiania czasu op6znienia dla zadzialania przekaznika.

55


http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx
http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx

F1.17 Amplituda wykrywania zmiany czestotliwosci Zakres: 0.0 ~ 20.0 Hz

Parametr stosowany do ustawiania sygnatu wyjsciowego dla wykrywania zmiany
czestotliwosci. Kiedy czestotliwo$¢ wyjsciowa falownika jest w obrgbie wybranego
zakresu, wyj$cie zostaje zasterowane. Patrz rysunek 6-9.

F1.18 Ustawianie FDT (poziomu osiaganej czestotliwosci)
Zakres: 0.0 ~ 400 Hz
F1.19 Czas opdznienia zadziala FDT Zakres: 0.0 ~ 5.0 Sec

Ta grupa parametrow stuzy do ustawiania poziomu detekcji czgstotliwosci. Kiedy
czestotliwo$¢ wyjsciowa jest wyzsza niz ustawiona FDT, po zadanym czasie
opdznienia, przekaznik zostaje zasterowany. Natomiast gdy czgstotliwo$¢ wyjsciowa
jest ponizej parametru FDT, po zadanym czasie opdznienia, nastguje wylaczenie

przekaznika.
F1.20 Wartosé¢ alarmu przecigzenia Zakres: 50 ~ 200 (%)
F1.21  Opoznienie alarmu przeciazenia Zakres: 0.0 ~ 60.0Sec

Parametr uzywany do ustawiania poziomu alarmu przecigzenia oraz opdznienia jego
zadzialania. Kiedy prad wyjsciowy jest wyzszy niz warto$¢ zadana w [F1.20], po
czasie opoOznienia zadanym w [F1.21], wyjscie zostaje zasterowane. Patrz rysunek
6-11.

F1.22 Zarezerwowany
F1.23 Zarezerwowany

| F1.24  Liczba impulséw licznika Zakres: 1~100 |
| F1.25 Okreslona wartos¢ licznika Zakres: 1~[F1.26] |
| F1.26 Maksymalna wartosc licznika Zakres: [F1.25]~60000 |

Licznik ustawiony w parametrach F1.24, F1.25, F1.26, tylko wyjscie X3 moze by¢
uzyte. Sprawdz ustawienia parametru [F1.10] na funkcje 22.

F1.28 Kombinowane zadawanie czestotliwosci Zakres: 0~10

F1.27 Zarezerwowany
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Parametru tego mozna uzy¢ tylko jesli wejscie ustawione jest w trybie
kombinowanego zadawania czgstotliwosci.

Ustawiana czgstotliwo$¢ falownika uzalezniona jest od kombinacji kilku sygnatéw
wejsciowych. Ponizsza tabela pokazuje mozliwe tryby kombinacji. Poprzez
kombinowane zadawanie, czgstotliwo$¢ wyjsciowa moze by¢ kontrolowana przez
wiele wejsé.

Zadana Zadana

Tryb kombinowany Tryb kombinowany
wartos$¢ wartos¢

0 Zewngtrzny sygnal napigciowy + ! Zewngtrzny sygnat napi¢ciowy + panel +
panel wejécie cyfrowe

’ Port komunikacyjny + 3 Port komunikacyjny + Zewnetrzny sygnat
Zewngtrzny sygnat napigciowy napigciowy + panel

4 Port komunikacyjny + panel 5 Port komunikacyjny + Zewngetrzny sygnat
+ wejécie cyfrowe napigciowy

6 wejécie cyfrowe + Zewngtrzny 7 Zewngtrzny sygnat napi¢ciowy + panel +
sygnat napig¢ciowy + panel wejscie cyfrowe

Czgstotliwo$¢ ustawiana UP/DW + 1
8 Panel + wejécie cyfrowe 9 Zestotiiwose ustawiana pane

+ Zewngtrzny sygnat napigciowy

Czegstotliwo$¢ ustawiana UP/DW
10 + panel + Zewngtrzny sygnat

napigciowy

6.3 Grupa parametréw dodatkowych F2

F2.00 Czestotliwosé poczatkowa Zakres: 0.0 ~ 50.0Hz
F2.01 Czas trwania czestotliwosci poczatkowej Zakres: 0.0 ~ 20.0Sec

Ta grupa parametréw stuzy do ustawiefn zwigzanych z rozruchem. Sprawdz rysunek
6-12.

Przy systemach bezwladno$ciowych, majacych duze obcigzenie i wymagajacych
wigkszych momentow, funkcja wzmacniania parametrow rozruchowych moze
rozwigza¢ trudno$ci z rozruchem. Z kolei funkcja ustawiania czasu trwania
wzmocnienia (parametr [F2.01]) okreéla ile ma trwa¢ wzmocnienie i moze by¢
ustawiona wedle potrzeby. Kiedy parametr ustawiony jest na 0, funcja rozruchu jest
nieaktywna.

57


http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx
http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx

Instrukcja obstugi falownika serii ES00 SIMPHOENIX

Deklaracja zatrzymania bez

Czestotliwo$¢s
zgstotliwosc hamowania DC

Ustawiona czgstotliwos¢E} — — ,: e :. R
1 1 ' 4_,
1 1 :
1 .
=3 01' :: Wolny wybieg
[F2.00] -- 7 :
% : Czas

Start 7 ]

Rysunek 6-12: Krzywa czgstotliwosci wyjsciowej rozruchu i hamowania

F2.02 Tryb hamowania Zakres: 0~ 1 |

0: Hamowanie wedlug ustawien

Falownik hamuje stopniowo wedtug zadanego czasu hamowania

1: Wolny wybieg

Podczas zatrzymywania falownik wylacza si¢ i pozwala na swobodne zatrzymanie
silnika. W trybie wolnego stopu konieczne jest ponowne uruchomienie falownika.
W przeciwnym wypadku moze wystapi¢ blad przeciazenia pradowego lub
napigciowego.

F2.03  Czestotliwosé poczatkowa hamowania DC Zakres: 0.0 ~ [F0.04]
F2.04 Wartosé pradu DC przy hamowaniu Zakres: 0.0 ~ 100%
F2.05 Czas hamowania DC Zakres: 0 ~20.0 Sec.

Jest to grupa parametréw stuzaca do ustawiania hamowania DC.

Przy ustawionym trybie hamowania DC, jezeli czgstotliwos¢ wyjsciowa ([F2.03])
jest nizsza niz zadana wartos¢, falownik otrzyma sygnatl i uruchomi hamowanie DC.
Z kolei czas hamowania DC ustawia si¢ w parametrze [F2.05]. Jesli jest on ustawiony
na 0, funcja hamowania DC jest niektywna..

Warto$¢ pradu DC przy hamowaniu oznacza procentowa warto$§¢ pradu
znamionowego falownika.

F2.06 Wzmocnienie momentu przyspieszania  Zakres: 110 ~ 200 (%)

Parametr ten ustawia wzmocnienie pradowe podczas przyspieszania.
Stanowi on procent pradu znamionowego falownika. Na przyktad, jesli jest ustawiony
jako 150%, to wzmocnienie prad jest wzmocniony do poziomu 150% pradu
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Znamionowego.

Jesli prad wyjsciowy falownika jest wyzszy od poziomu ustawionego w tym
parametrze, to czas przyspieszania i hamowania zostanie wydtuzony, aby kontrolowa¢
prad w ustawionym zakresie. Patrz rysunek 6-13. Dlatego, jesli czas przyspieszania
ma by¢ krotszy, nalezy ustawi¢ wyzsza wartos¢ dla tego parametru.

Czgstotliwosé {5 Regulacja czasu przyspieszenia

4

Moment przyspieszania ﬁ > |Czas

Rysunek 6-13:
Moment przyspieszania
i hamowania

[T S S

5

[F2.06]

» |Czas

F2.07 Wspolczynnik ochrony przed przegrzaniem silnika
Zakres: 50 ~ 110 (%)

Ten parameter ustawia czuto$¢ falownika na oddziatywanie zabezpieczenia
termicznego silnika. Jesli prad znamionowy silnika r6zni si¢ od pradu znamionowego
falownika, zalecane jest ustawienie tego parametru aby zapewnié prawidlowa
zabezpieczenie termiczne silnika. Jesli parameter jest ustawiony na 110%, funkcja
zabezpieczajaca jest odtaczona.

Warto$¢ dla tego parametru obliczana jest na podstawie wzoru:

Prad znamionowy silnika

[F2.07]= — - x 100%
Znamionowy prad wyjsciowy falownika

Kiedy jeden falownik pracuje roéwnolegle z kilkoma
silnikami, zabezpieczenie termiczne bedzie odlaczone. Aby

zabezpieczy¢  silniki, zalecane jest zainstalowanie
zabezpieczenia termicznego dla kazdego silnika oddzielnie.
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F2.08 Poziom zalaczenia modulu hamowania Zakres: 300~400V/600~800\/1

Ten parametr przeznaczony jest dla falownikéw z wbudowanym modutem
hamujacym i1 okre§la parametry tego modulu. Kiedy napigcie DC falownika jest
Wwyzsze niz napigcie ustawione w tym parametrze, modul hamujacy zostaje
uruchomiony. Jesli podlaczony jest rezystor hamujacy, generowana energia jest
rozpraszana, aby obnizy¢ napigcie DC. Kiedy napigcie DC spadnie do poziomu
([F2.08]-50V), modut hamujacy si¢ wylaczy, jak pokazuje rysunek 6-14.

Napigcie DC

[F2.08]
[F2.08]-50V

!

<
|\

1
1
1
1
1> Dziatanie modutu
/:' hamujacego

G R

Czas
Rysunek 6-14: Hamowanie dynamiczne

F2.09 ~ F2.10 Zarezerwowany

F2.11 VI/F czestotliwosé 1 Zakres: 0.0~[F2.13]
F2.12 V/F napigcie 1 Zakres: 0.0~[F2.14]
F2.13 V/F czestotliwosé 2 Zakres: [F2.11]~[F2.15]
F2.14 V/F napigcie 2 Zakres: [F2.12]~[F2.16]
F2.15 VI/F czestotliwosé 3 Zakres: [F2.13]~[F0.12]
F2.16 V/F napigcie 3 Zakres: [F2.14]~[F0.13]

Ten parameter stuzy do dowolnego ustawiania krzywej V/F. Patrz rysunek 6-15.

Napigcie ﬂ‘

F[0.13]

[F2.16]

F214] b o
[F2.12]
[FO.11] |

»

[F2.11] [F2.13] [F2.15] [FO-12] Czestotliwosé

Rysunek 6-15: Ustawianie krzywej V/F
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| F2.17  Zarezerwowany |

| F2.18 Automatyczna regulacja napiecia Zakres: 0~2 |

Automatyczna regulacja napigcia chroni przed wahaniami napigcia. Kiedy w sieci
wystepuja duze wahania napigcia, a potrzebne jest utrzymywanie stalego napigcia na
silniku, funkcja ta powinna zosta¢ aktywowana.

0: nieaktywna 1: Czas hamowania nieaktywny 2: Aktywna

| F2.19 Illo$¢ biegundw silnika Zakres: 1~16 |

Ten parameter jest uzywany gtownie do okreslania ilo$ci obrotéw silnika.

| F2.20~F2.21  Zarezerwowany |

6.4 Grupa parametrow okreslajacych wejscia wielofunkcyjne oraz
parametrow nadrzednych. F3

F3.00 Predkos¢ krokowa
F3.01 Predkos¢ krokowa

F3.02 Predkos¢ krokowa

Zakres: 0.0Hz ~ gorny zakres czest.
Zakres: 0.0Hz ~ gorny zakres czest.
Zakres: 0.0Hz ~ gorny zakres czest.
F3. 03 Predkos¢ krokowa
F3. 04 Predkosé krokowa
F3.05 Predkos¢ krokowa
F3.06 Predkosc krokowa

Zakres: 0.0Hz ~ gorny zakres czest.
Zakres: 0.0Hz ~ gorny zakres czest.
Zakres: 0.0Hz ~ gorny zakres czest.

~N o o~ W NP

Zakres: 0.0Hz ~ gorny zakres czest.

Parametry te ustawiane sg, aby przypisa¢ czgstotliwo$¢ wyjSciowa do wejsé
wielofunkcyjnych.

F3.07 Wspolczynnik predkosci liniowej Zakres: 0.01 ~100.00

Ten parametr stuzy do ustawiania predkosci liniowej oraz jej wyswietlania. Moze by¢
tez uzywany do wyswietlania innej wartosci fizycznej proporcjonalnej do
czestotliwo$ci wyjsciowe;. a

Rzeczywista predkosé liniowa (d-8) = F3.07 X Czestotliwos¢ wyjsciowa (d-0)
Ustawiona predkosé liniowa (d-9) = F3.07 X Czestotliwos¢ ustawiona (d-6)
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F3.08 Wybdr wyswietlanych parametrow Zakres: 0 ~ 22

Ten parametr stuzy do ustawiania, jakie informacje majg by¢ wy$wietlane na panelu
operatorskim w trybie nadzoru.

Wybiera si¢ tu dane wyswietlane w jednostkach wyswietlacza.

Liczbg z wyswietlacza nalezy odnies¢ do tabeli parametrow nadzoru.

F3.09 Hasto dostepu do sprawdzania i zmiany parametréw
Zakres: 0 ~ 9999

Ustawanie hasta dostgpu do funkcji sprawdzania i zmiany niektorych wewngtrznych
parametrow.

F3.10 Przywracanie ustawien fabrycznych Zakres: 0~9

Uzywany do przywracania ustawien fabrycznych parametrow.

0: brak dzialan

1: Przywracanie ustawien fabrycznych: (Wszystkie parametry migdzy FO~F6 w
wyjatkiem FO0.00, F0.02, F0.05, F0.06, F0.08, FO0.11, F0.13 oraz F3.14, sa
przywracane do ustawien fabrycznych)

2: Usuniecie historii bteddw

3: Pelne przywracanie ustawien fabrycznych: (Wszystkie parametry migdzy FO~F6
z wyjatkiem, F3.14 sa przywracane do ustawien domyslnych, a historia bltedow jest
usuwana).

4~9: nieaktywne

F3.11 Zabezpieczenie przed zbyt niskim napieciem
Zakres: 180 ~230V/360 ~460V

Parametr ten okre$la najnizsze dopuszczalne napigcie DC podczas normalnej pracy
falownika. Czasami, gdy napigcie w sieci jest niskie, nalezy odpowiednio obnizy¢
warto$¢ zadang tego parametru, aby falownik mogt normalnie pracowac.

Uwaga: gdy napigcie w sieci jest zbyt niskie, moment wyjsciowy silnika ulegnie
zmniejszeniu. Przy statym napigciu oraz stalym momencie, zbyt niskie napigcie w
sieci spowoduje zwigkszenie pradu wyjsciowego falownika, prowadzac do
zmniejszenia jego wydajnosci.
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F3.12 Zabezpieczenie przed przeciazeniem napieciowym
Zakres: 350 ~400V/700 ~800V

Ten parametr okre$la limit przeciazenia podczas zwalniania silnika. Kiedy skoki
napigcia po stronie DC falownika spowodowane przez hamowanie przekrocza
ustawiony limit, czas hamowania zostanie automatycznie wydtuzony. Patrz rysunek:
6-16.

Czgstotliwos¢ A

Regulacja czasu hamowania

!

Czas

Napigcie DC

[F3.12]

» Czas

Rysunek 6-16 Zabezpieczenie przed przecigzeniem podczas hamowania

F3.13  Granica przecigzenia pradowego Zakres: 150 ~ 250(%)|

Parametr ten okresla zdolno$¢ przeciazenia pradowego falownika, i jest to warto§¢
procentowa pradu znamionowego falownika. Niezaleznie od statusu pracy falownika
(przyspieszanie, hamowanie, stala praca), jesli prad wyjSciowy przekroczy warto$é
zadang w tym parametrze, falownik wyreguluje czestotliwo$¢ wyjsciowa, aby
utrzymaé prad w obrebie zadanej wartos$ci 1 uniknaé przecigzenia pradowego.

F3.14 Numer wersji oprogramowania

Numer wersji oprogramowania falownika jest tylko do odczytu.

F3.15~F3.16 Zarezerwowany

F3.17  Tryb pracy wielobiegowej Zakres: 0000~0042H

Ustawianie podstawowych prametrow pracy wielobiegowej (system dziesigtny)
Jednostki wyswietlacza: Wybor dziatania dla PLC

0: PLC nieaktywne

1: PLC aktywne
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2: PLC aktywne warunkowo

Kiedy na wyswietlaczu ustawione zostanie 1 (PLC aktywne), po uruchomieniu
falownika, w trybie priorytetu czgstotliwosci, falownik uruchomi standardowy tryb
pracy PLC.

Kiedy na wyswietlaczu ustawione zostanie 2 (PLC aktywne warunkowo), jesli wejscia
sterownicze PLC s3 aktywne (wejScie PLC jest ustawiane przez parametry [F1.08]~
[F1.11]), falownik uruchomi standardowy tryb pracy PLC, jesli natomiast wej$cia sa
nieaktywne, falownik automatycznie wejdzie w tryb ustawiania czgstotliwosci z
nizszych priorytetow.

Jednostki dziesigetne: Wybor podstawowego trybu pracy PLC

0: Tryb jednocyklowy

Falownik najpierw bedzie pracowal z czestotliwoscia ustawiona w  sekcji
czestotliwosci wielostopniowej 1 1 uzyska ja po ustawionym czasie. Jezeli czas
ustawiony wynosi 0, ominie ta sekcj¢ predkosci. Falownik zatrzyma si¢ po
zakonczeniu jednego cyklu i nie podejmie pracy, dopdki nie otrzyma polecenia startu.
1: Tryb jednostopniowy z zatrzymaniem

Podstawowa zasada dziatania jest taka sama, jak w trybie 0. Roznica jest taka, ze po
przejsciu do nastgpnej sekcji, silnik jest zatrzymywany, a nastgnie przechodzi w
nastepna sekcje i znowu przyspiesza.

2: Tryb pracy na ostatnim stopniu predkosci

Podstawowa zasada dzialania jest taka sama, jak w trybie 0. Po ukonczeniu
pojedynczego cyklu, falownik nie zatrzyma si¢ i begdzie kontynuowal prace z
ostatnia predkoscia, ktorej czas nie byt ustawiony na 0. Dalsze postgpowanie bgdzie
jak w trybie 1.

3: Tryb utrzymania wartosci ustawionej

Podstawowa zasada dzialania jest taka sama, jak w trybie 0. Po ukonczeniu
pojedynczego cyklu, falownik nie zatrzyma si¢ i bgdzie kontynuowal prace z
ostatnia predkoscia, ktorej czas nie byt ustawiony na 0. Dalsze postgpowanie bgdzie
jak w trybie 1.

4: Tryb pracy w cyklu automatycznym

Podstawowa zasada dzialania jest taka sama, jak w trybie 0. Falownik ponowi cykl
zaczynajac od pierwszej predkosci, po ukonczeniu petnego cyklu.

Falownik pracuje w cyklu 8 réznych predkosci. To oznacza, ze po ukonczeniu pracy
na 6smej predkosci, rozpocznie cykl od pierwszej predkosci.
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F3.18 Czas pracy predkosci 1 Zakres: 0.0 ~ 6000 Sec

F3.19 Czas pracy predkosci 2 Zakres: 0.0 ~ 6000 Sec
F3.20 Czas pracy predkosci 3 Zakres: 0.0 ~ 6000 Sec
F3.21  Czas pracy predkosci 4 Zakres: 0.0 ~ 6000 Sec

[F3.18]~[F3.21]  Czgstotliwo$¢ wielobiegowa 1~~4 czas pracy

Uwaga: czas pracy dla kazdego z powyzszych przedzialéw predkosci oznacza
czas od konca poprzedniego przedzialu do konca przedzialu biezgcego, w tym
zawiera sie czas przyspieszania i hamowania do uzyskania zadanej czestotliwosci
w danym przedziale.

F3.22 Kierunek obrotéw dla przedziatéw predkosci
Zakres: 0000 ~1111H

Okresla kierunek obrotéw dla poszczegdlnych predkosci (system dziesig¢tny)
Jednostki: Wybor kierunku obrotéw dla przedziatu 1
0: FWD 1: REV
Jednostki dziesigtne: Wybor kierunku obrotéw dla przedziatu 2
0: FWD 1: REV
Setne: Wybdr kierunku obrotéw dla przedziatu 3
0: FWD 1: REV

Tysieczne: Wybor kierunku obrotdw dla przedzialu 4
0: FWD 1: REV

F3.23 Czas pracy sterowania PLC Zakres: 0 ~9999Min

Kiedy wybrany jest tryb pracy wielobiegowej, parametr ten stuzy do okre$lenia czasu
pracy falownika. Kiedy zadany czas zostanie osiagnigty, falownik zostanie
automatycznie zatrzymany. Aby przywrdci¢ pracg, nalezy przed poleceniem startu
podaé polecenie zatrzymania.

Kiedy ten parameter ustawiony jest na 0, funkcja ta jest nieaktywna.

F3.24  1lo$¢ prob restartu Zakres: 0~5

F3.25 Czas migedzy probami restartu Zakres: 0.0~60.0Sec
Podczas pracy falownika, wahania obciazenia i sieci oraz inne czynniki moga
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doprowadzi¢ do przypadkowego wylaczenia urzadzenia. W takim przypadku, aby
zapewni¢ ciaglos¢ pracy, falownik moze, w niektorych przypadkach, dokona¢
automatycznego resetu i przywrocié prace.

Z kolei w parametrze F3.25 ustawia si¢ czas pomi¢dzy kolejnymi probami restartu..
Jesli falownik nie jest w stanie przywroci¢ normalnej pracy podczas zadanej ilosci
prob, da sygnat bledu. W takim przypadku, gdy falownik zrestartuje sig, jest
zatrzymany 1 w gotowosci do pracy.

F3.26  Praca z czestotliwoscig swing (oscylacyjna)  Zakres: 0000~0012H

Czgstliwo$¢ swing (oscylacyjna) oraz zwigzane z nig parametry sg stosowane w
maszynach w przemysle tekstylnym.

Ten parameter stuzy do ustawiania podstawowej charakterystyki pracy z
czestotliwo$cia swing (w systemie dziesigtnym).

Jednosci: Wybor funkcji czestotliwosci swing

0: Funkcja nieaktywna

1: Funkcja aktywna

2: Funkcja aktywna warunkowo

Kiedy na wybranym zacisku jest sygnat (zacisk dla tej czgstotliwosci wybierany jest
w parametrach [F1.08]~[F1.11]), falownik pracuje w trybie czg¢stotliwo$ci swing.
Dziesigtne: Ustawianie czestotliwosci srodkowej

0: wejscie cyfrowe, [F3.31]

1: wybOr ustawiany jest wedtug wybranego kanatu

| F3.27  Amplituda czestotliwosci swing Zakres: 0.0~50.0%

Jest to amplituda wspotczynnika zakresu czgstotliwosci swing (oscylacyjne;).
Amplituda czgstotliwosci falujacej=[F3.27]xgoérny zakres czgstotliwosci

F3.28  Wartosé podbicia czestotliwosci Zakres: 0.0~80.0%

Jest to to amplituda gwaltownego zmniejszenia czgstotliwosci po zblizeniu do
warto$ci granicznej lub tez gwaltownego podwyzszenia w przypadku zblizania do
warto$ci dolnej.

Podbicie czgstotliwosci =[F3.28] x Amplituda czgstotliwosci swing.
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F3.29 Czas obnizania fali trojkatnej Zakres: 0.1~300.0Sec
F3.30 Czas wznoszenia fali tréjkatnej Zakres: 0.1~300.0Sec

Czas obnizania fali trojkatne;j jest to czas od gornego zakresu czestotliwosci swing do
jej dolnego zakresu w tym trybie pracy, na przyktad czas hamowania w jednym cyklu
w czgstotliwosci swing.

Czas wznoszenia fali trojkatnej jest to czas od dolnego zakresu czgstotliwosci swing
do jej gornego zakresu w tym trybie pracy, na przyktad czas przyspieszania w jednym
cyklu w czestotliwo$ci swing.

F3.31 Ustawianie czestotliwosci §rodkowej Zakres: 0.0~[F0.04]

Srodkowa czestotliwo$é trybu swing oznacza $rodkowa wartosé czestotliwosci
wyjsciowej falownika w trybie pracy z oscylacja (swing).
Patrzrysunek 6-17 - charakterystyka pracy w trybie swing

Czgstotliwo$¢ pracy

I Podbicie czgstotliwosci [F3.28]

I Czgstotliwos¢ srodkowa swing

Amplituda [F3.27]

Czas
F3.29 F—.
13291 [F3.30]

Rysunek6-17  Wykres dzialania przy trybie swing

6.5 Grupa parametréw komunikacyjnych F4

F4.00 Ustawianie komunikacji Zakres: 0000 ~ 0125

Parametr uzywany do ustawiania danych zwigzanych z komunikacjg (ustawianie w
systemie dziesigtnym)
Jednosci: Wybor szybkosci transmisji
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0: Zarezerwowany  1: 1200bps 2: 2400bps

3: 4800bps 4: 9600bps 5: 19200bps
Przy stosowaniu portu komunikacyjnego, strony komunikacji musza mie¢ taka sama
szybko$¢ transmisji.
Dziesigtne: Wybor formatu danych

0: Brak 1: Parzysty 2: Nieparzysty
Przy stosowaniu portu komunikacyjnego, strony komunikacji musza mie¢ taki sam
format.
Setne: Wybor protokotu

0: Protokot RS485 1: Protokot MODBUS

LED Kilobit: Zarezerwowany

F4.01 Adres Zakres: 0~ 30

Ustawianie adresu jest aktywne tylko, jesli falownik stuzy za maszyne slave. Podczas
komunikacji, falownik daje tylko ramk¢ odpowiedzi do lokalnego adresu i otrzymuje
polecenia.

W protokole komunikacyjnym SIMPHOENIX, adres 31 jest adresem
rozgloszeniowym, natomiast w protokole MODBUS funkcje tego adresu petni 0.

Dla rozglaszanych danych, maszyna slave wykonuje polecenie, ale nie oddaje danych
zwrotnych (patrz zalacznik dotyczacy protokotu komunikacyjnego).

F4.02 Opoznienie odpowiedzi Zakres: 0 ~ 1000 ms

Czas oczekiwania na wyslanie ramki odpowiedzi po tym, jak falownik otrzymat
prawidtowy kod informacji z komputera master.

F4.03 Ustawianie funkcji pomocniczych Zakres: 0000 ~ 0011

Jednosci: Ustawianie falownika master i slave

0: Ten falownik jest falownikiem master

1: Ten falownik jest falownikiem slave

Jesli wiele falownikéw wymaga synchronicznego sterowania, jeden z nich powinien
by¢ ustawiony jako falownik master.

Dziesietne: Wybor dzialania po bledzie komunikacji
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0: Wylaczenie 1: Utrzymanie biezgcego statusu
Jednostki setne: Wyb6r danych odpowiedzi

0: Odpowiedz zwrotna 1: Brak odpowiedzi
Tysieczne: Zarezerwowany

F4.04 Przekroczenie czasu miedzy poleceniami Zakres: 0.1 ~ 10.0 Sec

Jesli falownik nie otrzyma danych w prawidlowym odstgpie czasowym ustawionym w
tym parametrze, rozpozna to jako blad komunikacji. W takim przypadku, nalezy
wybra¢ wylaczenie albo utrzymanie biezacego trybu ustawianego w parametrze
[F4.03].

F4.05 Wspolczynnik potaczenia Zakres: 0.1 ~10.0

Ten parametr okre§la wspdtczynnik czestotliwo$ci wyjSciowej maszyny master i
maszyny slave w trybie sterowania szeregowego.

Parametr grupy gtéwnej falownika nie dziala. Kiedy komunikacja jest wykonywana
przez port RS485, polecenie pracy falownika slave jest catkowicie zsynchronizowane
z maszyng master. Sygnal czestotliwo$ci maszyny slave jest obliczany za pomoca
nast¢pujacego wzoru:

Sygnat czgstotliwosci falownika slave = Sygnal czgstotliwosci falownika master X
[F4.05]

6.6 Grupa parametrow regulatora PID

Regulator PID jest stosowany w uktadach regulacji sktadajacych si¢ z trzech cztonow:
proporcjonalnego, catkujacego i rozniczkujacego. Najczesciej jego celem jest
utrzymanie warto$ci wyjsciowej na okreslonym poziomie, zwanym warto$cia zadana.
Pracuje w petli sprzgzenia zwrotnego, oblicza warto$¢ uchybu jako roéznicg pomigdzy
pozadang warto$cig zadang i zmierzong warto$cig zmiennej procesu, dziata w taki
sposob, by zredukowaé¢ uchyb poprzez odpowiednie dostosowanie sygnatu
podawanego na wejscie regulowanego obiektu. Zasade dziatania pokazuje rysunek
6-18.
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Instrukcja obstugi falownika serii ES00 SIMPHOENIX

Tis

’Wartos'c' + ) 4 ontrolowan

zadana Td*S+1 —><“> > * SlYS%em Y

Warto$¢ sprzgzenia

P
Rysunek 6-18:  Opis funkcji PID
F5.00 Wybor funkcji PID Zakres: 0~ 1
0: Funkcja PID nieaktywna 1: Funkcja PID aktywna

F5.01 Wybor zrédia zadawania PID Zakres: 0~ 1

Parametr uzywany do wybierania zrédta ustawiania zadanej wartosci PID.

0: Zrédio cyfrowe [F5.02] 1: Wybrany sygnat czestotliwosci
Ustawienie 100% odpowiada 100% sprzg¢zenia zwrotnego kontrolowanego systemu.
Sygnat sprzgzenia zwrotnego PID jest ustawiony na wej$cie analogowe Al, a jego
gorny zakres (100%) oraz dolny zakres (0%) odpowiadaja ustawionym w parametrach
[F1.00] i [F1.01] zakresom dla tego wejscia.

| F5.02  Sygnat cyfrowy PID Zakres: 0.0~100.0%

Bazowa wartos¢ tego parametru jest maksymalnym sygnatem sprz¢zenia zwrotnego
systemu.

F5.03 FeedForvard Zakres: 0000~0001H

0: Funcja nieaktywna 1: Funkcja aktywna
Szybkos¢ odpowiedzi systemu moze by¢ zwigkszona.

F5.04  Zarezerwowany
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F5.05 Korekcja sprzezenia zwrotnego PID Zakres: 0-2000

F5.06 Wspodtczynnik probkowania Zakres: 0.0~10.0

F5.07 Czas catkowania Zakres: 0.01~10.00Sec
F5.08 Czas rdzniczkowania Zakres: 0.00~10.00Sec
F5.09  Zakres regulacji czestotliwosci przez PID Zakres: 0 ~ 100%

Za pomoca tego parametru ustawia si¢ funkcj¢ regulowania goérnego zakresu
czestotliwosci przez PID. Jest to procent wyjsciowej czgstotliwosci w stosunku do
maksymalnej wartosci PID.

F5.10 Dolny poziom braku sygnatu Zakres: 0.0 ~50.0%

F5.11 Czas op6znienia wykrywania braku sygnatu Zakres: 0.1 ~10.0Sec

Jesli warto$¢ sprzgzenia zwrotnego bedzie nizsza niz dolny poziom wykrywania
sygnatu, system rozpozna to jako brak sygnalu i rozpocznie sprawdzanie komunikacji.
Po czasie opdznienia, jesli system dalej jest w trybie awarii, pojawia si¢ btad
potaczenia.

6.8 Grupa parametrow sterowania wektorowego

F7.00  Wybdr trybu sterowania Zakres: 0~1

Ten parameter stuzy do wybierania trybu sterowania:
0: sterowanie V/F (skalarne)
1: sterowanie SVC (wektorowe)

F7.01~F7.05 Znamionowe parametry silnika Zakres: ——

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie, nalezy sprawdzi¢ parametry na tabliczce
znamionowe;j silnika.

1) Ustawi¢ prawidtowo parametry z tabliczki znamionowe;.

2) Moc silnika i falownika powinny by¢ tej samej warto$ci. Dopuszcza sig, ze
falownik moze mie¢ typoszereg nizszy o dwa poziomy lub wyzszy o jeden typoszereg
niz silnik.
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W przypadku zmiany czgstotliwosci znamionowej (F7.01), opisane w kolejnej
funkcji parametry bgda automatycznie dopasowane, nalezy po kolei je sprawdzic.

| F7.06~ F7.08 Parametry wewnetrzne silnika Zakres: —— |

Ta grupa parametrow jest aktualizowana automatycznie po zmianie powyzszych
parametrow, uzytkownik nie musi ich ustawiac.

| F7.09~F7.13  Zarezerwowany

| F714 Czas wzbudzenia Zakres: 0~3.0S

Ta grupa parametrow stuzy do wustawiania czasu wzbudzenia przed
uruchomieniem silnika.

Przy silnikach asynchronicznych mozna poprawi¢ ich wlasciwosci rozruchowe
poprzez wywolanie strumienia magnetycznego, co zajmuje trochg¢ czasu. Przy
zatrzymanym silniku, przed uruchomieniem, aby uzyska¢ wystarczajagcy moment
napg¢dowy, konieczne jest zapewnienie strumienia magnetycznego.

F7.15  Autotuning silnika Zakres: 0~1

Funkcja ta aktywna jest wylacznie przy sterowaniu wektorowym (F7.00=1).

0: Wylaczona

1: Pomiar parametrow statycznych

Podczas procesu autotuningu, silnik jest zatrzymany i nie jest wymagane
odlaczenie watka od obcigzenia, ale doktadno$¢ pomiarow jest stosunkowo niska.

F7.16~F7.18 Zarezerwowany

F7.19  Wspolczynnik probkowania petli predkosci Zakres: 0.10~1.5
F7.20  Czas catkowania petli predkosci Zakres: 0.1~10.00

Ta grupa parametrow stuzy do regulowania wzmocnienia proporcjonalnego,
czasu catkowania oraz wspotczynnika rézniczkowania regulatora predkosci. Zasady
ustawiania tych parametrow sg nastgpujace:

1) Wzmocnienie proporcjonalne P: kiedy warto$¢ jest wigksza, odpowiedz jest
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szybsza, ale stabilno$¢ uktadu gorsza. Zbyt duze wzmocnienie moze powodowac
wahania predkosci.

2) Stata czasu catkowania 1: kiedy warto$¢ jest mniejsza, odpowiedz jest szybsza
a podbicie predkosci wicksze, tym samym stabilno$¢ uktadu jest gorsza. Ogélnie
rzecz biorgc, parametr ten jest proporcjonalny do bezwladnosci ukladu. Kiedy
bezwladnos¢ jest duza, warto$¢ tego parametru takze powinna by¢ wysoka.

F7.21  Limit wzmocnienia momentu FWD Zakres: 0~200%
F7.22  Limit wzmocnienia momentu REV Zakres: 0~200%

Ten parameter stosowany jest to ustawiania zakresu regulatora. Jest to warto$¢
procentowa momentu znamionowego.

| F7.23  Zarezerwowany |

| F7.24  Wspolczynnik szacowania predkosci Zakres: 0.1~5.0 |

6.9 Grupa parametréw specjalnych F6

F6.00 Funkcja ciecia Zakres: 0000~0001H

Wiaczenie funkcji cigeia lub ciggania.

0: ciaganie 1: cigcie

F6.01 Diugosé cigcia Zakres: 0.01~10.00 F6.02 korekcja wspéiczynnika predkosci

liniowej
Zakres: 0.01~10.00

Parametr numer 1 to dlugosc materiatu do cigcia w metrach. Parametr numer 2 to korekcja dtugosci. Funkcja dedykowana

do cigcia drewna.

F6.03 Opéznienie startu Zakres: 0.01~10.00

Zakres: 0.01~10.00
F6.04 Opéznienie stopu

Ta grupa parametréw okresla opoznienie rozpoczgcia i zakonczenia cigeia, ktore jest zwiazane z dtugo$cia pierwszej i

ostatniej ptyty.
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F6.05 Zarezerwowany

F6.06 Tryb pracy ciecia okfadzinowego Zakres: 0 ~2

Parametr ten stuzy do wyboru, wiaczenia funkcji obcinacza do wyktadzin.
0: Wylaczenie funkeji obcinacza
1: Tryb obcinaka do tulei 1 (ten tryb ma zastosowanie do trybu szybkiego drutu)

2: Tryb obcinaka do tulei 2 (tryb ten ma zastosowanie do trybu linek $rednich predkosci)

F6.07 Czas pracy do przodu Zakres:  0~60.0Sek

F6.08 Czas powrotu Zakres: 0~60.0Sek

Ta grupa parametréw okre$la czas do przodu i do tylu w nastgpnym cyklu w trybie tlokowym.

F6.09 C: iwos¢ startowa znil y iej iwosci Zakres ien: [F6.10]~100% F6.10 Czestotliwos¢ odfaczania
2nil ysokiej iwosci 1 Zakres ustawieri: 0~[F6.09] F6.11 C. iwo$é i ni ysokiej

Sci 2 Zakres ien: [F6.10]~100% F6.10 C: iwosé ia p Znil y iej iwosci 1 Zakres

ustawien: [F6.10]~100% F6.10 C; iwosé i znil y. iej iwosci 100~200%

Ta grupa parametréw stuzy do ustawiania warunkéw wlaczania i wylaczania przekaznika wysokiej czgstotliwosci.
Gdy czgstotliwos¢ wyjsciowa przetwornicy jest wyzsza niz czgstotliwo$¢ ustawiona przez [F6.09]*, wiaczany jest
przekaznik wysokiej czgstotliwosci. Gdy czgstotliwo$¢ wyjsciowa przetwornicy jest nizsza niz cz¢stotliwos¢ ustawiona przez
[F6.10], przekaznik wysokiej czgstotliwosci jest wytaczany. W trybie cigcia wyktadziny wewngtrznej 2, gdy czgstotliwos¢
wyjsciowa przetwornicy jest wyzsza niz czgstotliwos$¢ ustawiona przez [F6.11], przekaznik wysokiej czgstotliwosci jest

wylaczany.




7 Diagnostyka bleddw i akcje naprawcze

7.1 Funkcje ochronne i akcje naprawcze

lla(lggu Opis bledu Motzliwe przyczyny AKkcja naprawcza
1. Czas przyspieszenia jest zbyt
krotki lub obcigzenie zbyt duze | 1. Wydhuz czas
Przecigzenie 2. Zte ustawienie obrotow przyspieszenia
pradowe w silnika 2. Restart silnika

Fu.01 procesie 3 U . . L -
przyspieszania - Ustawione wzmocnienie 3. Zmniejszy¢ wzmocnienie
falownika momentu jest zbyt duze. 4. Sprawdz napigcie w sieci.

4. Napigcie w sieci jest zbyt
niskie
Przecigzenie
pradowe w Czas hamowania jest zbyt Wydtuz czas hamowania
Fu.02 rocesie Kkrotki . .
amowania rotki Uzyj rezystora hamowania
falownika
Przecigzenie
pradowe w 1. Obcigzenie zmienia si¢

Fu.03 trybie rozruchu | gwattownie 1. Zredukuj wahania obciazenia

u.
lu‘tt) ; 2. Napigcie w sieci jest zbyt 2. Sprawdz napigcie.
zatrzymania. niskie
Przecigzenie L . . .
napigciowe w 1. Napigcie wejsciowe jest zbyt | 1. Sprawdz zasilanie.

Fu.04 procesie . wysokie 2.0bniz warto$¢ wzmocnienia
przyspieszania 2. Zaniki zasilania momentu rozruchowego.
falownika
E;;?gcl:?é\?\fg ?}v 11<‘r6tckzias hamowania jest zbyt 1. Wydtuz czas hamowania

Fu.05 rocesie 2 Napicci ieci iest 2. Sprawdz napigcie.

i . Napigcie w sieci jes
fgﬁ?\?/mi?a nieprar\;zi@dlowe ! 3. Zainstaluj rezystor hamujacy.
Przeciazenie 1. Napieci ieci iest L.
Fu.06 nagiqciowe W niep?e?\:\?i((:ill%vvgeswm Jes 1. Sprawdz napigcie.
odczas prac i i i
?alownikg y 2. Sprzezenie zwrotne energii 2. Zainstaluj rezystor hamujacy.
Przecigzenie
napigciowe Napigcie w sieci jest . L

Fu.07 podczas nieprawidtowe Sprawdz napiccie.
zatrzymania
Zbvt niski 1. Napigcie w sieci jest . L

08 nagitqgicst 1€ nieprawidtowe 1. Sprawdz napigcie.

o o
podczas pracy 2. Zbyt wysokie obciazenie przy 2. Plo digez bezposrednio do
falownika rozruehu. zasilania.

Fu.09 7

“Full arezerwowany
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Kod

bledu Opis bledu Motzliwe przyczyny Akcja naprawcza
1. Obciazenie jest zbyt duze. 1. Zmniejsz obcigzenie lub
2. Czas przyspieszenia jest zbyt wymiei falownik na
krotki mocniejszy.
Przeciazeni . . .
Fu.12 farlzoe\f/ﬁizme 3.Za wysokie wzmocnienie 2. Wyd?u'z czas ;')rz'yspleszema
momentu 3. Zmniejsz napigcie
4. Napiecie w sieci jest zbyt wzmocmienia momentu
niskie. 4. Sprawdz napigcie w sieci
1. Obcigzenie jest zbyt duze. 1. Zmniejsz obcigzenie
2. Czas przyspieszania jest 2. Wydluz czas przyspieszania
Przecigzenie zbyt kmt]fl ) ) 3. Zwigksz wspotczynnik
Fu.13 silnika 3. Zabezpieczenie ustawione zabezpieczajacy przed
zbyt nisko przeciazeniem.
4. Wzmocnienie momentu jest | 4. Zmniejsz wzmocnienie
zbyt wysokie momentu.
1. Wyczy$¢ wentylator lub
1. Zablokowany wentylator popraw warunki wentylacji
P i 2. T t t ia jest . .
Fu.14 farlzoe\;gllr‘lzﬂzlgle Zbytegvlgg(r)i; ra oloczenia jes 2. Popraw warunki wentylacji i
. zmniejsz czgstotliwos$¢ nosna.
3. Wentylator jest uszkodzony 3. Wymieh wentylator
Fu.15 Zarezerwowany
. . 1. Sprawdz potgczenia.
Btad wejs¢ Brak sygnatu z wejs¢ .
LFT15 sterownf]czych sterown%czych 2. Rozlgez uszkodzone wejscia
sterownicze.
Fu.17 7
~Fu19 arezerwowany
R Uszkodzony obwod ..
Fu.20 Brak pomiaru pomiaru pradu przemiennika 1. Sprawdz gniazdo.
pradu 2. Popros o pomoc producenta.
Fu2l Btad czujnika Czujnik temperatury jest 1. Sprawdz gniazdo.
’ temperatury odtgczony 2. Popro$ o pomoc producenta.
Fu.22 Zarezerwowany
1 Sygnat sprzgzenia zwrotnego
Brak sygnatu zostat utracony. 1. Sprawdz polaczenie.
Fu.23 sprzgzenia 2. Wartos¢ dla dolnego zakresu | 2. Zmiejsz dolny zakres
zwrotnego PID | praku sygnatu PID jest parametru F5.10
ustawiona nieprawidtowo.
Fu.24 7
~Fu.39 arezerwowany
Btad )
wewnetrzne] Blad odczytu / zapisu .
Fu.40 pamieci pa?ametrézvt sterow;l;nia Popros o pomoc producenta.
EEPROM
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7.2 Sprawdzanie historii btedow

Falowniki rejestruja ostatnie kody bledow (ostatnie cztery) oraz paramentry
wyjSciowe falownika przy ostatnim btedzie, zapis tych informacji jest przydatny dla
analizy przyczyn biedow.

Parametr Opis Parametr Opis
. . Prad wyjsciowy przed wystapieniem
d-23  |Pierwszy zapis btedu d-28 | catnie 20 bledu
_ : : _ Napigcie wyjsciowe przed wystagpieniem
d-24 | Drugi zapis blgdu d-29 ostatniego bledu
_ : : _ Napigcie rzeczywiste przed wystapieniem
d-25 | Trzeci zapis bledu d-30 ostatniego bledut
. Temperatura przed wystapieniem
d-26 | Czwarty zapis bledu d31 | Jctatnie 0 bledu
Czestotliwos¢ wyjsciowa
d-27 |przed wystapieniem
ostatniego bledu

Infomacja o blgdach oraz monitorowane parametry sg przechowywane w ten sam
sposob; odczytywane s3 za pomoca klawiatury.

7.3 Resetowanie bledow

» Przed zresetowaniem nalezy zidentyfikowac i
catkowicie wyeliminowac przyczyne btedu, w
przeciwnym wypadku moze dojs¢ do trwatego
uszkodzenia falownika.

A » Jesli nie mozna zresetowac falownika albo blad pojawia sig
takze po resecie, konieczne jest znalezienie przyczyny, w
przeciwnym wypadku kolejne resetowanie moze uszkodzi¢
falownik.

» Prace podjete po wystapieniu btedéw przeciazenia lub
przegrzania powinny by realizowane ze zwloka co
najmniej 5 minut.

Aby powrdci¢ do normalnej pracy po wystapieniu bledow, mozna wybraé jedna z
nastepujacych metod:

Metoda I: Wcisnaé klawisz gdy wyswietla si¢ kod bigdu.

Metoda II: Roztaczy¢ wejscia X1~X4 z sygnatem CM.

Metoda III: Wysta¢ polecenie resetu bledow przez port komunikacyjny RS485.
Metoda IV: Odlaczy¢ zasilanie.
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Zalacznik 1: Protokdt komunikacyjny SIMPHOENIX

1.1 Ogolne informacje
Model E500 zawiera standardowy port komunikacyjny RS485, wigc uzytkownicy moga
stosowaé scentralizowane sterowanie (wysyta¢ polecenia, ustawiaé parametry pracy
falownika i sprawdzaé status pracy) poprzez PC/PLC, aby sprosta¢ szczegdlnym
wymogom aplikacji. Protokol opisany w zalaczniku pozwala na korzystanie z
wymienionych funkcji.

1.1.1 Struktura protokotu

Protok6! komunikacyjny okresla zakres transmitowanych informacji i stosowany
format danych, w tym: format transmisji maszyny master, jej metod¢ kodowania,
kody funkcji dla poszczegdlnych dziatan, sprawdzanie bledow itp. Odpowiedz
maszyny slave ma taka sama struktur¢: przyjmowanie danych, dane zwrotne,
sprawdzanie btgedow, itp. Jesli maszyna slave nie wypelni zadanego polecenia master,
informacja o bledzie zostaje wystana do maszyny master jako odpowiedz.

1.1.2 Zakres zastosowania
1. Produkty kompatybilne
Serie falownikow SIMPHOENIX, np. seria C300, seria C320, seria E500, seria E280
itp. moga by¢ kompatybilne z protokotami komunikacyjnymi falownikéw innych
marek.
2. Kompatybilne metody komunikacji
(1) Falownik moze wspotpracowaé w strukturze sieci “Jedna maszyna master i wiele
maszyn slave” oraz RS485 bus.
(2) Falownik moze pracowa¢ w sieci “punkt-punkt” (Point-to-point) za pomoca
RS485 / RS232 (interfejsy wymienne).

1.2 Struktura Bus i specyfikacja protokotu
1.2.1 Struktura Bus

1. Forma
Standard RS485 bus.

2. Tryb transmisji
Tryb transmisji asynchroniczny, szeregowy i typu half-duplex. W tym samym czasie
maszyna master albo slave moze wysyla¢ zapytanie, wtedy ta druga moze tylko
odpowiedzie¢. Dane sg wysytane ramka po ramce w formacie wiadomos$ci w procesie
szeregowej asynchronicznej komunikacji.

3. Topologia
Pojedyncza stacja master moze by¢ kompatybilna z maksymalnie 32 stacjami — 1
stacja master i1 31 stacji slave. Zakres ustawien adresu slave mieéci si¢ miedzy 0-30, a
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31 (1FH) to adres rozgloszeniowy. Adres slave musi by¢ unikalny w danej sieci. W
rzeczywistosci, tryb “punkt-punkt” jest identyfikowany jako specjalny typ sterowania
z “Jeden master, wiele maszyn slave”, tak jakby istniata tylko jedna, zduplikowana
maszyna slave.

1.2.2 Specyfikacja protokotu

Seria E500 jest kompatybilna z protokolem MODBUS (patrz zalacznik II) i
protokotem komunikacyjnym SIMPHOENIX, ktory dziala w nast¢pujacy sposob: jest
to szeregowy protok6t komunikacyjny master-slave, gdzie tylko jedno urzadzenie
(master) moze wysyla¢ protokoty (zapytania/polecenia), podczas gdy inne urzadzenia
(slave) moga przesyta¢ dane jako odpowiedz na zapytanie lub wykonywac polecenia
master. Jako maszyna master moga wystgpowa¢ komputer osobisty (PC), komputer
przemystowy (IPC), sterownik PLC, itp., podczas gdy maszyna slave jest falownik.
Maszyna master moze komunikowaé si¢ pojedynczo z jednym slave lub wysyta¢
zbiorowa wiadomos¢é do wszystkich maszyn slave. W przypadku odrebnej
wiadomoséi wystanej do jednego slave, maszyna slave odesle jedna wiadomosc
(nazwang odpowiedzig), noatomiast w przypadku wiadomosci wystanej zbiorowo do
maszyn slave, nie jest konieczne, aby maszyny te wystaty odpowiedz zwrotna.

1. Ustawianie komunikacji
W parametrze F4.00=X0XX, wybor protokotu komunikacyjnego SIMPHOENIX
2. Struktura danych
Dostepne trzy formaty transmitowanych danych:
(1) 1-bit start bit, 8-bit data bit, 1-bit stop bit, brak kontroli parzystosci.
(2) 1-bit start bit, 8-bit data bit, 1-bit stop bit, parzysto$¢ (ustawienie fabryczne)
(3) 1-bit start bit, 8-bit data bit, 1-bit stop bit, nieparzystos¢.
3. Szybkos¢ transmisji
Dostepne jest 5 szybkos$ci transmisji: 1200bps, 2400 bps, 4800 bps, 9600 bps, 19200
bps.
4. Tryb komunikacji
(1) Zastosuj tryb komunikacji punkt-punkt z maszyna master dajaca polecenia i
maszyna slave dajaca odpowiedz.
(2) Skorzystaj z klawiatury falownika, aby ustawia¢ parametry komunikacji
szeregowej, w tym adresu, szybko$ci transmisji, format danych.

Maszyna master musi mie¢ ustawiong taka samg szybkos§¢
transmisji oraz format danych, jak falownik.
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5. Zasady komunikacji

(1) Pomigdzy ramkami powinno by¢ minimum 5 bitow odstegpu — tylko
wiadomosci posiadajace wlasciwe odstepy sa rozpoznawane jako prawidtowe.

(2) Czas oczekiwania na polaczenie maszyny master i czas odpowiedzi falownika
wynosi maksymalnie 8 bitdw; jesli limit ten zostanie przekroczony, pojawi si¢ btad
komunikacji.

(3) Jesli falownik nie otrzyma zadnej wiadomosci po uplynigciu zadanego czasu
mi¢dzy poleceniami (kod F4.04), jest to identyfikowane jako btad braku polaczenia i
wtedy falownik postepuje zgodnie z ustawieniami z parametru F4.03

1.2.3 Struktura wiadomosci

Wielkos¢ ramki wiadomo$ci miesci si¢ miedzy 11 a 18 bajtéw (w zaleznosci od
formatu danych), tryb kodowania ASC II, warto$¢ szesnastkowa.

Prezentowanie danych: szesnastkowo, najpierw bit znaczacy potem mniej znaczacy,

jak nizej:

(1) Przyktad kodowania 3800H w trybie ASC II wyglada jak ponizej:

Lokalizacja danych 9 10 11 12
S| § |8 |¥
=3 =3 =3 g
@ @ @ o

Wartos¢ danych
(szesnastkowo) 33 38

(2) Warto$¢ szesnastkowa danych 3800H jest wyrazona jak ponizej: (niewazny
bit jest zastgpowany szesnastkowym “0”):

Lokalizacja danych 9 10 11 12
AEIERE
=] =] =] =1
e e e 2

\

Wartos¢ danych

(szesnastkowo)
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1. Ramka polecenia maszyny master

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 | 13 14 | 15 16 17
g
4 ~ c c c c
< 9 g S g S
= g Els|»|2|2|c|2|elelele]x
B > | > | a2 [ I = | & | g 2 2 2 5 5 5 5 e
® a|la|% a3 |5 |5 2 B 2 B S S S S S
o z | &8 & g I =T o) 2 2 alalal|la|® & & & =
s |l lg|s|lalalzl2|2|8|8|8|8|lx]lnlxl=x]|z2
7 “ “ o <] s o o = = = = o o =] =] ©
s Elzelelglelel|lal|lE|Elelele|a|2|2 2|8 ]z
~ 5 > S B, B, 3 o o o o
ElE|F|F e |"|"|2|e|ca|lels|8|E|2|2|2|2¢
e | & g s|slsl2|2[(2 |12 |E|lE5|58|58 |7
) o B = el el c c o o ® o
3 =3 = = = =
3
7.
Q
=~
<3
a < <facti Q74 15 1
@ Adres stacji| Obszar polecenia| Obszar adresu Obszar danych Obszar kontroli 0DH
s

»

Ramka odpowiedzi maszyny slave
Og6lny opis danych w ramce:

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17
£ 2
&
< ] = —
g N I N A P 2lelel?g] =
2 > > o = = o I I w) ] w) ] 5] = = =1 )
elz |5 |5|S|E|E|S|2|2|E|E|E|E|2|E|E|2)¢z
2“ & I3 I3 5 Q. Q. = @ @ o &) &) &) = = = = g
s | lal=a]ls ® ® 2 = = I 2| 2 g g g g =
=1 S s s g ° ° g = = & & o = = = = = 8
clzls|s|slgs|g|8|sls|e|le|e|&le]|e]|e]|e] 2
lELC 2Rl E|E|E|E|"

8 e | & & |7

8

2 3
g‘ Ob, Ob«
3 Adres stacji szar DOSZAr | Obszar danych Obszar kontroli 0DH
& odpowiedzi adresu
9
(1) Naglowek ramki

W specyfice protokotu “2AH” (odnosi si¢ to do kodu “*” ASC II) oraz “SAH”’sa
waznymi naglowkami ramki. Kiedy nagtéwek ramki to “2AH”, wszystkie kolejne
dane s3 domyslnie w kodzie ASC II; natomiast kiedy naglowek ramki to “SAH”,
wszystkie kolejne dane sa domyslnie warto$cig szesnastkowa a niewazne bajty sa
wypetniane przez “0”. Samodzielne “2AH” albo “5SAH” nie moga by¢ uwazane za
wazny naglowek ramki, musi by¢ zagwarantowany czas oczekiwania wigkszy niz 5
bajtow transmisji — jest to uwazane za warunek uformowania jednej ramki danych.

(2) Adres slave

Zakres ustawiania adresu falownika to 0 ~ 30 a 31(1FH) jest adresem
rozgloszeniowym.

(3) Kategorie polecen

W ramce wysylanej przez maszyn¢ nadrzgdna wystepuja kategorie polecen, uzywane

80


http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx
http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx

do definiowania rodzaju polecenia, jakie ma by¢ wykonane. Rozmiar ramki rozni si¢
w zaleznosci od kategorii danych. Kategorie danych sg jak w tabeli ponize;j:

Dane Operacja
0 Sprawdzanie statusu i danych maszyny slave
1 Sprawdzanie parametréw pracy maszyny slave
2 Sprawdzenie parametréw kodow funkcji
3 Zmiana parametréw w pami¢ci RAM falownika, kasowana po wylaczeniu
(nie jest zapisywana)
4 Wysytanie polecenia
5 Zmiana parametrow w pamigci EPROM falownika, nie kasowana po
wylaczeniu
6~F Zarezerwowany

(4) Polecenia operacyjne
Maszyna master wysyla polecenie do maszyny slave, ktore istnieje we wszystkich
typach ramek danych (master wysyla 4-ty i 5-ty bit). Polecenia operacyjne sg jak w
tabeli ponizej:

Dane Operacja Dane Operacja

00H Bledne polecenie 10H Ustawianie czestotliwosci pracy
maszyny slave.

01H Start pracy FWD HH Ustawianie czgstotliwosci dla trybu
FWD

02H Start pracy REV 12H Ustawianie czgstotliwosci dla trybu
REV
Ustawianie czgstotliwosci dla trybu

03H Stop 13H zatrzymania

20H Reset bledow maszyny slave 30H Zarezerwowany

21H Zatrzymanie awaryjne 31H Zarezerwowany

maszyny slave

Jesli nie jest potrzebne wysytanie polecenia, mozna wysta¢ btedne

polecenie "00H"
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(5) Odpowiedz maszyny slave
Odpowiedz slave na dane wyslane przez master to informacja zwrotna wysylana do
ramki polecenie maszyny master, ktora istnieje we wszystkich typach ramki danych.

Odpowiedz slave definiuje si¢ jak nizej:

Dane Znaczenie Dane Znaczenie

Maszyna slave otrzymuje dane, Otrzymane dane s3 poza zakresem
0 operacja normalna 1

Maszyna w  trybie  pracy Zmiana danych chroniona hastem
2 uniemozliwia zmiang¢ danych 3

Proba odczytu-zapisu
4 zarezerwowanych/ukrytych 5 Zarezerwowar

parametrow y

Niedozwolony  znak  podczas

Niedozwolony kod parametru przesylania danych w trybie ASC
6 7

lub adres (poza zakresem) 1T
3 Niedozwolona kategoria danych 9~F Zarezerwowany

lub polecenie operacyjne

Format ramki ma strukture jak nizej:

Kiedy dane odpowiedzi maszyny slave sa "6-8", rozmiar
ramki odpowiedzi wynosi 11 bajtow.

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
e
e g
z E
% Z w w w w -
& > > <) E E E E
= » » =} 3
& z e | 2z | % 0 0 g g g g z
2 | % | Z ER s | g | &g | < | ¢
2 z 5 g g g g &
= = »
< ~ =

E o

[oN
g
=t . Obszar pol ia/ .
;_ Adres stacji Szat po ecena Obszar sprawdzania 0DH
& odpowiedzi
)
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(6) Informacja o trybie

Informacja o podstawowym trybie pracy maszyny slave wyslana do maszyny master
wystepuje we wszystkich typach ramek danych (Slave odpowiada 4-tym i 5-tym
bitem).

Data Operacja Data Operacja

00H jNegtp gi;f;?cz}lwme slave nie 10H Zarezerwowany

01H Praca slave w trybie FWD 11H W trybie przyspieszania FWD
02H Praca slave w trybie REV 12H W trybie przyspieszania REV
03H Zatrzymanie maszyny slave 13H Nagte zatrzymanie i restart
o4y | Zadawanie impulsowe FWD 14H Hamowanie FWD

maszyny slave

Zadawanie impulsowe REV

05H 15H Hamowanie REV
maszyny slave
06H Zarezerwowany 16H Slave jest w trybie hamowania
pradem DC
20H Maszyna slave jest w trybie 21H Nagte zatrzymanie slave

bledu

(7) Suma kontrolna

Suma wartosci w kodzie ASC II (format kodu ASC II)/suma wartosci szesnastkowych
od adresu slave do danych ustawien/danych pracy.

(8) Koniec ramki

Szesnastkowe “ODH” jest kodem ASC II dla “CR”.

Kiedy slave jest w trybie bledu, to znaczy otrzymujemy dane
"20H", 7.1 8. dane (adres danych) ramki odzwierciedla kod btedu.
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1.3 Opis formatu ramki

Jesli naglowek, koniec ramki oraz suma kontrolna w ramce

wysylanej przez master sa nieprawidlowe,

maszyna slave

prawdopodobnie nie wysle standardowej odpowiedzi.

1.3.1 Kategorie polecen 0- Sprawdzanie statusu i wlasciwosci z maszyny

slave.

Rozmiar ramki wysylanej przez master to 14 bajtow, a rozmiar ramki odpowowiedzi

maszyny slave to 18 bajtow.

. . = Koni mki
= Koniec ramki oniec ramit
h Suma kontrolna
a Suma kontrolna
het Suma kontrolna
= Suma kontrolna <
= Suma kontrolna
= Suma kontrolna o Suma kontrolna
o Suma kontrolna a Informacja o wlasciwo$ciach
= Informacja o wlasciwosciach
oo (=1
=4 Informacja o wlasciwosciach
~ o
o Informacja o wlasciwosciach
© Kategoria danych o0 Informacja o wlasciwosciach
~ Informacja o wlasciwosciach
n Polecenie operacyjne
© Kategoria danych
< Polecenie operacyjne ] ]
n Infomacja o trybie
gl e < Infomacja o trybie
. Adres slave el Odpowiedz maszyny slave
o Adres slave
— Adres slave
— Adres slave
S Naglowek ramki .
e S Naglowek ramki

Wysylane przez maszyng¢ nadrzg¢dna

Odpowiedz maszyny slave

Uwaga: Analogicznie do réznych kategorii danych w ramce wysylanej przez

master, maszyna slave wysle rézne informacje o wiasciwosciach.
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Kategorie danych

(Wysytanych przez maszyne Informacje (whasciwosci) (OdpowiedZ maszyny slave)
nadrzg¢dna)
6 7 8 9 10 11 12
0 Odczyt informacji Naplqc'le 0 Moc Moc Moc Moc
o modelu slave zasilania
1 Odczyt informacji Zarezerwo|Zarezerwow|Zarezerwo|Zarezerwo|Zarezerwo|Zarezerwo
o serii maszyny slave wany any wany wany wany wany
Odczyt informacji o
) - Zarezerwo|Zarezerwow
wersji programu # # # #
wany any
maszyny slave
3 Odczyt informacji Sterowanie Cg;ggﬁ?gfé Zarezerwo|Zarezerwo|Zarezerwo|Zarezerwo
o dziataniu maszyny master i mastor wany wany wany wany
4 ~F | Zarezerwowany # # # # # #

Na przyklad: jesli warto$¢ dla kategorii danych w ramce wysytanej przez maszyng
master to 0, informacja zwrotna o trybie slave bedzie 400015, gdzie 4 oznacza klasg
napiecia—400V; 0 jest wartoscia informacji o wiasciwosciach, a 0015
oznacza—1.5KW.

1.3.2 Klasyfikacja polecen 1- Odczyt parametrow pracy maszyny slave
Rozmiar ramki wysylanej przez maszyn¢ master to 14 bajtéw, a rozmiar ramki
odpowowiedzi maszyny slave to 18 bajtow.
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=3 =] =3
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0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10 11 12 13 14 15 16 17
e
S e
= 8 ] ]
R Z Z = = @] @] » ] ] ]
[} S > >
Sl € |zlz|2 |82 E|ls |o|lo|o|o|5|E|E|E|F
Sl lEe | 2|2 & |5 |5 el |9|9|9|9|E|E|E|E|¢8
S 12|33 Slg g < |z |E|E|E|E|2|2|E2|2]|%
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S|z |88 8 |22 S|§8|2|2|8|2|5|5|58|§8|E&8
< ; a S ] a a 2|8’ |< < < < % % ;_ ;_ ;
= _. < IS8 g 3 3 5 S S S =
5 s || E
\J <
o
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Dane podrzgdne: odnosza si¢ do numeru z tabeli parametréw nadzoru falownika. W
przypadku serii ES00, numery te sa jak w tabeli ponizej:

Element Dane o
e i podrzedne Dane odpowiedzi maszyny slave

d.0 00 Czgstotliwos¢ wyjsciowa

d.1 01 Napigcie wyjsciowe

d-31 31 Temperatura modutu przy ostatnim btedzie

Parametry nadzoru falownika mozna znalezé w Czgéci
Instrukcji Obstugi. 4.3: Lista parametréw nadzoru

1.3.3 Kategorie polecen 2- Odczyt parametrow kodéw funkcji
Rozmiar ramki wysylanej przez maszyn¢ master to 14 bajtéw, a rozmiar ramki
odpowowiedzi maszyny slave to 18 bajtow.

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11| 12|13
§ o o
= o S
5y Z > > z ©w ©w ©w ©w
=3 S 8 8 2 o o £ £ £ £ 7
< | £ 2|2 S |s|€ |5 |5 |E |8 |8 |8 |2
ﬁ g 2 2 2 o o 3. o o = = = =~ e
N 2 | 2 S S e |g g g g g =
4 2 2 3 e @ 8 ] ] Es g g g
2| | ElE S| 8|8 E|EE|E|E
a [oN =, = & o o ® ®
! 1= 1=
o o
0|1 |23 456|789 ]1w0]n|12[13[14]15]16]17
2
o|lE |8 | &
2| £ S| 2|B ||z | |T|T|F|TF 2|22 |2 5
z @ > > 2 = = 3 o o 5 5 5 =] 3 3 5] 3 9
@ 53 g g z é é % a a o o o o ® ® ® ® 2
SlEgl|¢|e|2|le|ele|2|2|BRBRI|IBI|B|B|5lz|5|l5|¢8
e |[Fle || &2 |22 |E|E8|E|E|E8|2|8|8 |8 |8z
< Z <N o a = = ] ]
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slE|S|s|g|lalals|e|a|E|e|c|e|e|lelele]|2
£ ilg|g|s|=|F |2 |8 |28 |2|B|B|B|B|°
o o
Kategorie danych i adres danych odnosza si¢ do kategorii
,ponl““/

! polecen 31 5.
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1.3.4 Kategorie polecen 3- Zmiana parametrow kodow funkcji w obszarze

RAM falownika.
1.3.5 Kategorie polecen 5- Zmiana parametrow kodow funkcji w obszarze

pamieci

EPROM falownika.
Rozmiar ramki wysylanej przez maszyn¢ master to 14 bajtéw, a rozmiar ramki

odpowowiedzi maszyny slave to 18 bajtow.

pamieci

17

Koniec ramki

17

Koniec ramki

Fp

16

Suma kontrolna

16

Suma kontrolna

15

Suma kontrolna

15

Suma kontrolna

14

Suma kontrolna

14

Suma kontrolna

13

Suma kontrolna

13

Suma kontrolna

12

Ustawienie danych

12

Ustawienie danych

Ustawienie danych

Ustawienie danych

10

Ustawienie danych

10

Ustawienie danych

Ustawienie danych

Ustawienie danych

Adres danych

Adres danych

Adres danych

Adres danych

FL

FH

FF

FE

FC

F9

F8

F7

F6

Kategoria danych

Kategoria danych

Polecenie operacyjne

Informacja o trybie

Polecenie operacyjne

Informacja o trybie

w5 wn

Odpowiedz slave

Adres slave

Adres slave

Adres slave

Adres slave

Nagtowek ramki

Nagtowek ramki

Wysytane przez master

Odpowiedz slave

Definicja kategorii danych:

F5

F4

F3

F2

=2

(=1
=

Blok kodow
funkgji

Kategoria danych

Odpowiedni adres kodu funkcji, na przyktad adres danych F0.08, F1.08, F2.08 i F#.08

to 8, ale kategorie danych ro6znig si¢ migdzy soba.

Uwaga: Jesli slave nie wykona polecenia maszyny master, zwrotne dane ustawien

beda wynosity 0000.
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1.3.6 Kategorie danych 4- Wysylanie polecen sterowania

Rozmiar ramki wysylanej przez maszyn¢ master to 15 bajtow, a ramki odpowowiedzi
maszyny slave to 18 bajtéw. W normalnym trybie pracy falownika, typ ramki danych
jest maksymalnie rozszerzony.
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Ustawianie danych w ramce wysylanej przez master jest to zadana czgstotliwo$é
wysylana z master do slave.

Dane pracy w ramce odpowiedzi slave jest to parametr pracy wysytany przez master,
okreslony przez ustawienia elementu nadzoru (kod funkcji [F3.08]) na liscie
parametréw funkcyjnych falownika, a slave odsyta warto§¢ elementu nadzoru.

List¢ parametréow funkcyjnych falownika mozna
znalez¢ w Czgsci 5 instrukcji obstugi falownika serii
E500: Lista parametréw funkcyjnych

1.4 Przykitad
1.4.1 Odczyt wartosci i whasciwosci maszyny slave (Klasyfikacja polecen 0)
Dane ustawien: Odczyt modelu slave
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Wystane | Nagtowek | Adres Ty Polecenie Kategoria Dane G .| Koniec
prze)zl master r?mki slave pole%gnia operacyjne danz)g/ch podrzedne Suma kontrolna| "y
Liczba bitow 1 2 1 2 1 2 4 1

24 | 3030 30 3031 30 3030 3031 0D

Przyktad

0000
SA 00 00 00 0001 00 00 00 00 01 0D
- Naglowek | Adres | Polecenie nr . ak ks i ds Kumulacja Koniec
Opis rgmki 00 0 Start Brak kategorii danych szesnastkojwa ramki

Dane zwrotne: model to 2S0004.

Odpowiedz | Naglowek | Adres |Odpowiedz, . Kategoria Informacja o Suma kontrolna |Koniec
slave ramki slave slave fint @ 57 danych wiasciwosciach | o KOO | ramki
Liczba bitow 1 2 1 2 1 6 4 1
323030 3032
2A 3030 30 3033 30 303034 3439 0D
Przyktad
02 00 00 00 00
S5A 00 00 00 00 03 00 0000 04 0009 0D
Nr.0 Slz Slave w 02 - Klas Kumulacia
Opis Naglowek |odpowi ave. trybie Brak kategorii |napigcia -2S Umuacia o niec
B ramki edz | OUAYMUWE |t zymani danych szesnastkowa ramki
o dane y Y 04 - moc lub dziesigtna
save ? 0.4KW
1.4.2 Odczyt parametrow pracy slave (Kategoria polecen 1)
Dane ustawien: odczyt d-6(biezaca ustawiona czgstotliwos¢).

Wysianf: Nag!(é\x{ek Adres Kategoria Polecenie Kategoria  [Podkategorif g 1o kontrolna Kpniﬁ:,c
przez master ramki slave polecen operacyjne danych a danych ramki
Liczba bitow, 1 2 1 2 1 2 4 1

2A 3030 31 3030 30 3036 30313837 0D

Przyktad

S5A 00 00 01 00 00 00 00 06 00 00 00 07 0D

o . Lo d d Kumulacja .
Opis Ndfglol\(x{ek A(d){)es Polecenie nr 1 Nlel:Wdzqe grupa numer szesnastkowa K?“f.“
ramit polecenie | yarametrow | parametru ramit
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Dane zwrotne: Powro6t do ustawionej czgstotliwosci 50.0Hz.

“ﬁ;ﬁ;‘e (OdpowiedZ|Naglowe| Adres |Odpowiedz il @ ikt Wyswietlan [Podkategol Dane Suma Koniec
T slave [ kramki| slave slave -0 YDl ¢ barametr [ria danych| operacyjne | kontrolna | ramki
Liczba Liczba
bitow | bitow ! 2 1 2 1 2 4 4 |
3032
24 | 3030 30 3033 30 303 | 503 3634 oD
Przyktad | Przyktad
00 00 00 00
SA 00 00 00 00 03 00 00 06 01 F4 00 FE 0D
ol Nr 0 Slave Slave w — Brak Ustawiona | Kumulacja o
Opis Opis I}i“fi{:‘l’(’f odpowiedz otrzymuje | trybie | airja%nrzgf')w kategorii [ czgstotliwos [szesnastkowa li;glff
slave dane zatrzymania danych | ¢50.0Hz
1.4.3 Odczyt parametrow kodow funkcji (Kategoria polecen 2)
Dane ustawien: Odczyt parametru [F0.08]
Wystane przez| Naglowek [ Adres T ikt Polecenie [Retiemar daw] Adres v Heiaing Koniec
master ramki slave | YPP operacyjne & Y danych ramki
Liczba bitow 1 2 1 2 1 2 4 1
24 | 3030 32 3030 30 3038 303 0D
Przyktad
00 00
S5A 00 00 02 00 00 00 00 08 00 0A 0D
Onfts Naglowek | Adress Pol . 2 Niewazne F ; F numer Kumulacja  |Koniec
IS ramki 00 oleceme nr polecenie par%lr’ggtiéw parametru | szesnastkowa | ramki
Dane zwrotne: Czgstotliwo$¢ nosna [F0.08] = 8.0KHz.
Odpowiedz |Nagtowek| Adres |OdpowiedZ i ® (i Kategoria Dane Zwrot Suma Koniec
slave ramki slave slave - oty danych podrzedng danych kontrolona | ramki
Liczba bitow 1 2 1 2 1 2 4 4 1
3030 3032
2A 3030 30 3033 30 3038 3530 3530 0D
Przyktad
00 00 00 00
S5A 00 00 00 00 03 00 00 08 00 50 00 5B 0D
. Nr 0 Slave Slave w Grupa, Dane . :
Opis Naglowek odpowie | otrzymuje trybie parametrow F0.08 | zwrotne Kumulacja ~|Koniec
P ramki d,pv Wi ymuje  trybie FO . szesnastkowa | ramki
Z slave dane zatrzymania to 8.0KHZ|
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1.4.4 Zmiana parametrow funkcji w obszarze RAM falownika (Kategoria
polecen 3)

Dane ustawien: zmiana cyfrowo zadanej czgstotliwosci [F0.01] = 50.0Hz, zatrzymanie
bez zapisywania

Wystane Nagltowek | Adres Typ [Polecenie Kategoria Dane Dane Suma kontrolna Koniec
nﬁ;zsf:r ramki slave |polecenialoperacyjne danych podrzedne | ustawien uma kontroina) o mki
Liczba
bitow 1 2 1 2 1 2 4 4 1
3031 3032
2A 3030 33 3030 30 3031 2634 3546 0D
Example
00 00 00 00
SA 00 00 03 00 00 00 0001 01 F4 00 F9 0D
Descri- | Nagtowek | Adres |Polecenie| Niewazne | (GrL;p’a FO Pa;’gn(;el:tr USTVS.OnaZ Kumulacja |Koniec
ption ramki 00 nr3 polecenie parametrow . CZISIOTIWOS szesnastkowa | ramki
¢ 50.0Hz
Dane zwrotne: poprawne ustawienie danych.
Odpowiedz |Naglowek| Adres |Odpowiedz Inf. o Kategoria Adres | Dane Syvriar Peomtiolki Koniec
slave ramki slave slave trybie danych danych |ustawien| SUMa KONOINA [y g
Liczba bitow 1 2 1 2 1 2 4 4 1
3031 3032
2A 3030 30 3033 30 3031 16 34 3546 0D
Przyktad
00 00 00 00
S5A 00 00 00 00 03 00 0001 01 F4 00 F9 0D
. Odpowie| Slave Slave w Grupa : . :
- Nagtowek | 29P" . f _rupa, Ustawio| Kumulacja |Koniec
Opis ramki | 9% sl((i)ve otrs}/muje ) ttryblf: ) pdrdrlglgtmw F0.01 [} S dane | szesnastkowa | ramki
nr ane  |zatrzymania 50.0Hz

1.4.5 Wyslanie polecenia sterowania (Kategoria polecen 4)
Dane ustawien: ustawi¢ czestotliwos¢ pracy FWD falownika nr 0 slave jako 10.0Hz.

Wysﬁ:setgrzez Ni{iﬁﬁek Adres slave| Typ polecenia ol;oel:::ce;}ife Dane ustawien Suma kontrolna Iﬁ:n[;fic
Liczba bitow 1 2 1 2 4 4 1
3030 3031
2A 3030 34 3131 3634 1330 0D
Przyktad
00 00 00 00
5A 00 00 04 0011 00 64 0079 0D
S Ustawienie Ustawienie e .
Opis ng}oyek Adres 00 |Polecenie nr4| czestotliwosei | czestotliwosei . KL}“}HEECN, K{oml::.c
ramki pracy FWD 10.0Hz szesnastkowa ramki
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Dane zwrotne: Falownik nr 0 otrzymuje dane w normalnym trybie

Odpowied | Naglowek | Adres |Odpowie| Inf o Element | r, . Suma Koniec
Z slave ramki slave | dzslave | trybie 0 nadzoru | Da0€ pracy kontrolna ramki
Lezba 1 2 1 2 1 2 4 4 1

itow
3030 3032
2A 3030 30 3031 30 3030 36 34 3442 0D
Przyktad
00 00 00 00
S5A 00 00 00 0001 00 00 00 00 64 00 65 0D
Odpowie | Slave Praca Wyswietl Pomyslne . .
Onfks Naglowek d pl ¢ A FwD Przestane| any kod stz S Kumulacja | Koniec
P1S ramki zslave | otrzymu) 1 dane nadzoru | USTAWICNIC | o/ osnastkowa | ramki
nr 0 e dane slave -’ danych

1.4.6 Zmiana parametrow EPROM (Kategoria polecen 5)
Dane ustawien: Zmiana wzmocnienia momentu [F0.11]=6.0, zatrzymanie i zapisanie.

Wy:;:; ¢ | Naglowek | Adres Typ Polecenie | Kategoria Dane Dane Suma Koniec
ngaster ramki slave | polecenia | operacyjne | danych | podrzedne | ustawien | kontrolna | ramki
IBi.cgba 1 2 1 2 1 2 4 4 1
itow
2a  [3030| 35 3031 30 3041 | 3939 3032 0D
Przyktad
00 00 00 00
S5A 00 00 05 0001 00 00 0B 00 3C 00 4D 0D
Grupa ot
Onfks Naglowek | Adres | Polecenie |Praca FWD | parametrow P?’Snf?tr Dane Kumulacja |Koniec
P1s ramki 00 #5 slave FO . ustawien |[szesnastkowa | ramki

Dane zwrotne: Slave otrzymuje dane normalnie.

Odpowiedz| Nagtowek | Adres |[Odpowiedz| Inf. o Kategoria Adres Dane Syvriar Ptiani Koniec
slave ramki slave slave trybie danych danych | ustawien |SWMaXONIONA oy
Lezba 1 2 1 2 1 2 4 4 1
itow
3030 3032
2A 3030 30 3031 30 3041 3343 3638 0D
Przyktad
00 00 00 00
S5A 00 00 00 0001 00 00 0B 003C 00 48 0D
(Odpowi Slz Praca Grupa Paramet P il
Opis Naglowek | edz " ave F{;/(B parametrow r f;fn}{s ne Kumulacja |Koniec
P1S ramki  [slave nr| OrZYmuje 1 FO F0.11 | USAWICIIC | ) ocnastkowa | ramki
dane slave danych
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Zakacznik 11: Specyfikacja protokolu MODBUS

1. Ustawianie komunikacji
F4.00 = X1XX, wybierz protokot MODBUS RTU ;
Uwaga: X oznacza dowolny numer bitu.
2. Funkcja komunikacyjna
Calosciowa komunikacja migdzy maszyna master a falownikiem, w tym
wysylanie polecen operacyjnych, zadawanie czestotliwosci pracy, zmienianie
parametrow, sprawdzanie statusu falownika, nadzorowanie parametrow i bledow.
3. Format protokotu
Format MODBUS RTU

ADU

/\

>335
>33 . Adres Kod Kontrola | odstep
odstep migdzy | maszyny funkji Dane CRC micdzy
znakami slave makami

PDU

1.1 Interpretowanie formatu protokolu
1. Adres Slave
0 adresem transmisji a adres slave address moze by¢ ustawiony miedzy 1-30.
2.PDU
(1) Kod funkcji 03: Odczytywanie parametrow, trybu pracy, parametrow
nadzoru i bledéw wielu falownikow, 1 6 parametrow falownika z cigglym adresem

jednoczesnie.
Zapytanie maszyny glownej:
Poczatkowy adres rejestru 1lo$¢ rejestrow
PDU 03
Wysoki Niski Wysoki Niski
Dtugos¢ danych (bity) 1 1 1 1 1
Odpowiedz Slave:
PDU 03 (z%llgégarg?:%vgw) Wartosc odczytu
Dtugos¢ danych (bity) 1 1 2*110$¢ rejestrow

(2) Kod funkcji 06: Zmiana polecen operacyjnych, czestotliwosci pracy i

93


http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx
http://buy.abbyy.com/content/pdftransformer/default.aspx

parametow funkcyjnych pojedynczego faownika.

Zapytanie maszyny glowne;j:

Poczatkowy adres rejestru Dane rejestru
PDU PART 06
Wysoki Niski Wysoki Niski
Dtugos¢ danych (bity) 1 1 1 1 1
Odpowiedz Slave:
Poczatkowy adres rejestru Dane rejestru
PDU PART 06 oy chalidd . ! —
Wysoki Niski Wysoki Niski
Dtugos¢ danych (bity) 1 1 1 1 1

(3) Kod funkcji 10: Zmiana polecen operacyjnych, czestotliwosci pracy i
parametréw funkcyjnych wielu falownikow.

Zapytanie maszyny glownej:

Poczatkowy adres lodé reiestrs
PDU 10 rejestru Los¢ rejestrow Zliczenie Zawarto$¢
Wysoki | Niski | Wysoki | Niski bajtu rejestru
Dtugos¢ danych (bity) 1 1 1 1 1 1 2*110$¢ rejestrow
Odpowiedz Slave:
Poczatkowy adres rejestru 1lo$¢ rejestrow
PDU 10
Wysoki Niski Wysoki Niski
Dtugos¢ danych (bity) 1 1 1 1 1

Uwaga: falownik zaczyna magazynowaé¢ dane w kolejnosci od rejestrow z
najnizszym adresem do tych a adresem najwyzszym, a 6 kodow funkcji moze by¢
zapisywanych jednorazowo, w przypadku zidentyfikowania biedu, maszyna slave

da odpowiedz negatywna.
Odpowiedz negatywna:
PDU 0x80 + Kod funkcji Kod btedu
Dhugosc danych (bajty) 1 1

Kod btedu wskazuje na kategori¢ btedu:

Kod btedu Kategoria btedu
01 Niedozwolony kod funkcji
02 Niedozwolony adres
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Kod btedu Kategoria btedu
03 Niedozwolone dane
04 Niedozwolona operacja maszyny Slave
20 Zbyt duzo parametrow odczytu-zapisu
21 Zarezerwowany odczyt-zapis, parametr domyslny
22 Maszyna slave w trybie pracy nie pozwala na zmiang¢ danych
23 Zmiana danych chroniona hastem
24 Blad odczytu-zapisu parametrow
KONTROLA CRC:
KONTROLA CRC CRC niska CRC Wysoka
Dlugosc danych (bajty) 1 1

Funkcja KONTROLI CRC pokazana jest jak nizej:

unsigned int crc_chk value(unsigned char *data_value, unsigned char length)
{
unsigned int crc_value=0xFFFF;
int i;
while(length--)
{ crc_value"=*data valuett;
for(i=0;i<8;i++)
{ if(crc_value&0x0001)
crc_value=( crc_value>>1)"0xA001;
else
crc_value= crc_value>>1;
}
}
return(crc_value);

—-

3. Definicja adresu parametréw komunikacji
Przydzialnie adresow:

Oznaczenie rejestru Adres rejestru

Wysoki jest numerem grupy kodof funkcji, a niski numerem kodu funkcji,
np. dla F1.11, adres rejestru to F10B.
Parametr nadzoru |Wysoki to 0xDO a niski to numer z nadzoru, np. d-12, adres rejestru to DOOC

Parametr funkcji'”

Polecenie operacyjne 0x1001
Ustawianic 0x1002
czestotliwosci
Tryb falownika 0x2000
Alarm btgdu 0x2001
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Uwaga:

(1) Czgsty zapis kodow parametréw funkcji w EPROM skrdci jej zywotnosc.
Niektéore parametry w trybie komunikacyjnym nie potrzebuja
przechowywania, ale zmiany w warto$ci RAM. Podczas zapisu parametru
RAM, nalezy tylko zmieni¢ “F” na “0” w wysokim rejestrze, np. podczas
zapisywania wartosci RAM o kodzie F1.11, jej adres rejestru to 010 B, ale
metoda formutowania adresu rejestru nie moze by¢ uzywana do odczytu
parametréw funkcyjnych falownika.

(2) Powiazanie migdzy poleceniami operacyjnymi a kodami polecen:

Kod polecenia Polecenie operacyjne
0x0000 Btedne polecenie
0x0001 Start pracy FWD
0x0002 Start pracy REV
0x0003 Zatrzymanie
0x0004 Zadawanie impulsowe FWD maszyny slave
0x0005 Zadawanie impulsowe REV maszyny slave
0x0006 Zatrzymanie trybu pracy impuloswania
0x0020 Reset bteddw slave

(3) Status falownika:

Kod statusu falownika Wyjasnienie
0x0000 Napigcie stale slave nie jest gotowe
0x0001 W trybie pracy FWD
0x0002 W trybie pracy REV
0x0003 Zatrzymanie slave
0x0004 Zadawanie impulsowe FWD maszyny slave
0x0005 Zadawanie impulsowe REV maszyny slave
0x0011 Przyspieszanie FWD
0x0012 Przyspieszanie REV
0x0013 Nagte zatrzymanie i restart
0x0014 Hamowanie FWD
0x0015 Hamowanie REV
0x0016 Slave w trybie hamowania pradem DC
0x0020 Slave w trybie btedu
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4) Wysoki kod btedu to 0, podczas gdy niski odnosi si¢ do kodu biedu falownika,
oznaczonego “Fu”, np. gdy kod bledu to 0x000C, nalezy to wiaza¢ z kodem bledu
falownika o numerze Fu.12.

1.2 Przykiad
(1). Uruchomienie falownika # 1 w trybie pracy FWD
Polecenie master:

Kod Poczatkowy adres rejestru Dane rejestru Kontrola CRC
Adres slave ..
funkcji
Wysoki Niski Wysoki Niski Niski Wysoki
01 06 10 01 00 01 1D 0A

Odpowiedz slave: falownik w trybie pracy FWD odpowiada takimi samymi danymi
na zapytanie master.

(2) Ustawienie czgstotliwos$ci pracy falownika jako 50.0Hz
Polecenie master:

Kod Poczatkowy adres rejestru Dane rejestru Kontrola CRC
Adres slave .
funkcji
Wysoki Niski Wysoki Wysoki Niski Wysoki
01 06 10 02 01 F4 2C DD

Odpowiedz slave: falownik pracujacy na 50.0Hz odpowiada takimi samymi danymi
na zapytanie master.

(3). Odczyt biezacej czgstotliwosci pracy, pradu wyjsciowego, falownik odpowiada
50.0Hz i prad wyjsciowy 1.1A.

Polecenie master:

Adres Poczatkowy adres rejestru Dane rejestru Kontrola CRC
slave Kod funkeji
Wysoki Niski Wysoki Niski Niski Wysoki
01 03 DO 00 00 02 FC CB
Odpowiedz slave:
Adres Kod Liczba bitéw Dane 1-go rejestru Dane 2-go rejestru Kontrola CRC
slave funkcji odczytu
Wysoki Niski Wysoki Niski Niski Wysoki
01 03 04 01 F4 00 0B FB FA
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(4). Uruchomienie falownika # 1 w trybie pracy FWD i ustawienie czestotliwosci
pracy jako 40. OHz.

Polecenie mastera:

Adres slave| Kod funkcji

Poczatkowy
adres rejestru

Liczba
rejestow

Liczba bitow

Wysoki | Niski [Wysoki| Niski

Dane 1-go
rejestru

Dane 2-go
rejestru

Kontrola CRC

'Wysoki| Niski

'Wysoki| Niski

Niski [Wysoki|

01

10

10 01 00 02 04 00 01 01 90 AF 9F
Odpowiedz slave:
Poczatkowy adres rejestru Liczba rejestow Kontrola CRC
Adres slave [Kod funkcji
Wysoki Niski Wysoki Niski Niski Wysoki
01 10 10 01 00 02 14 C8
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Zalacznik 111: Dobor rezystora hamowania
W przypadku, gdy aplikacja wymaga dynamicznego hamowania nalezy zastosowac
dodatkowy rezystor hamujacy. Zabezpieczenia wewngtrzne urzadzenia moga nie
wykry¢ zmian obciazenia. Jesli warunki hamowania nie spetniaja wymagan klienta,
konieczne jest zastosowanie zewngtrznego modutu hamujacego, aby zapewnié
odprowadzenie nadwyzki energii w postaci ciepta. Rezystor ten zapewnia
wytracanie energii podczas trybu hamowania. Dlatego dobdr mocy i rezystancji
musi by¢ przemyslany. Ponizsza tabela przedstawia zalecane moce i wartosci
rezystancji dla falownikow SIMPHOENIX. Opierajac si¢ na warunkach obciazenia,
uzytkownik moze dobiera¢ wartosci wedlug specyfikacji dla poszczegdlnych

modeli.

ol lownika | SINKGW) | i S | ety | namovans (6
E500-250004 0.4 0.1 150 100
E500-250007 0.75 0.15 100 100
E500-2S0015 15 0.3 70 100
E500-250022 22 0.4 50 100
E500-2S0030 3.0 0.4 40 100
E500-2S0040 4.0 0.4 35 100
E500-4T0007 0.75 0.150 400 100
E500-4T0015 15 0.3 300 100
E500-4T0022 22 0.4 200 100
E500-4T0030 3.0 0.5 150 100
E500-4T0040 4.0 0.6 125 100
E500-4T0055 5.5 1.0 85 100
E500-4T0075 7.5 1.2 60 100

Rezystory zostaly dobrane dla 100% momentu hamowania. Mozliwe jest
zwigkszenie momentu hamowania. W tym celu nalezy zredukowa¢ opornosé
rezystora o warto$¢ 10-15%.

Rezystory dobrane zostaly dla pracy ED=5%. By dwukrotnie zwi¢ckszy¢ czas pracy
rezystora, nalezy podwoi¢ jego moc (dla pracy ED=10%, moc rezystora pomnozy¢ razy

dwa.
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